eigabe, Reglersp
- “ . g i:ehlgerquittierung
Bremsrampe mit Nachfuhrung:
| ird ieb an der
Nach Vorgabe aer ‘STOP’-Befehles (_Klernme 14 qﬁeggv\irglég :ﬂelzr:ir;t(rj g
Bremsrampe abgebremst. Erreicht die S:parjnung Im i weltoros
Grenzwert, dann wird die Rampe selbstandig ngchge lil vielen s
Ansteigen der Zwischenkreisspannung zu verhindern. In

i ‘ ' < 4 r
len mit nicht zu hohen Anforderungen an die Dynamll.k st rr}mt dFlf;gq /:Irtte fzto_
Stillsetzung ein Abbremsen des Antriebes ohne zusatzlichen

rungsfrei moglich.
Bemerkung:

8ei extremer Uberdimensionierung des Umrichters und Ieer’!aufendem‘ Mqtor ..
sahrt der Antrieb unter Umstanden trofz Vorgabe aes STOPII-?efetw]s nicht aurn_
Drehzahl Null. In diesem Fall kann mit der Einstellung b 3 = (statischer Boost)

oder durch Umstellung auf die Betriebsart ‘ungeregeltes Bremsen" Abhilfe .
geschaffen weraen. -

Bremsrampe ohne Nachflhrung:

Nach Vorgabe des "STOP"-Befehls wird der Antrieb an der eingestellten Brems
rampe abgebremst. Die Bremsrampe wird nicht durch die Zwischenkreisspan-

nung beeinfluBt. Diese Art der Stillsetzung wird dann gewahlt, wenn feste Brems:
zeiten eingehalten werden mussen.

In dieser Betriebsart wird unabhangig von der Einstellung von Parameter b 3 mit
statischem Boost" gefahren. Wegen der vorgegebenen Bremszeiten der einge-
steliten Bremsrampe kann bei groen Tragheitsmomenten des Antriebes und
kleinen Bremszeiten die Zwischenkreisspannug des Umrichters beim Abbrem-
sen Uber aen zulassigen Grenzwert hinaus ansteigen. Dabei erfolgt eine Stérab-

schaltung des Umrichters mit der Meldung "OV" (Over Voltage)

. . ENE am Display der
Bedieneinheit. Diese St A

orabschaltung wird verhindert, wenn beim Abbremser

w2l

die Zwischenkreisspannung unter dem Grenzwert gehalten werden kann. Die

wird m0gllch, durch Einsatz des optionalen Widerstandsschalters (siche Kap. 5.1)
oder aurch entsprechendes Verlangern der Bremsrampe. | -

o
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Die Funktionen Freigabe, Reglersperre

una Fehlerquittieruns werden durch Ansteue-

rung der Klemme :13 realisiert.

Reglersperre:  Klemme 13- offen

Freigabe:

Quittierung:

Die Impulse der IGBT-Wechselrichters werden sofort gesperrt. BE

Vorgabe von Reglersperre rudelt” einauf Drehziahl .ijgrg?seg@;meb
ungefuhrtaus. Der Betriebszustand Reglersperre Wir

der digitalen Bedieneinheit mit "ink’ (Inhibit) angezelgl.

(bei negativer Logik)

Klemme :13 - angesteuert mit0V /£ ,
(bei positiver Logik)

Klemme :13 - angesteuert mit +24

Dwerdendie Impulse des IGBT-

Wechselrichters freigegeben. Bei anstehendem 'Start’-Befehl fanft

der Antrieb auf die vorgegebene Frequenz. Ist kein Start-Signal
gegeben, wechselt aer Betriebszustanad des Mlcrox.fe.rter Din d(_en .
Betriebszustand '‘Betriebsbereit’. AM Display der digitalen Bedienein-

heit wird "rdy’ (Ready) angezeigt.

Bei "Freigabe” des Microverter

Klemme 13- Ansteuerung 0V bzw. +24V kurzzeitig wegnenmen

Der Betriebszustand "Stérung' am Microverter D kann durch kurzzeiti-
ges Ansteuern von Klemme :13 quittiert werden. Liegt die Storungs-
ursache nicht mehrvor, dann wird bei noch anstehendem Startbefehi
derMicroverter D durch "Quittieren” wieder in Betrieb gesetzt. Istkein
Startbefenl gegeben, so wird durch "Quittieren” der Microverter D in den
Zustand Betriebsbereit (‘rdy’) gesetzt.

Negative Logik Positive Logik

Ansteuerung mit OCOV Ansteuerung mit DC+24V

Bild 28
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411 Drehzahl
) ist im Bereich 4,11 Drehzahi

Ner Drehzahlabfall einer Asynchronmasohine bel Belastung (Schlupf .
tional zur Bé-

som Leerlauf bis UDES das Nennmoment aer Maschine hinaus propor
lastung (Lastmoment) der Asynchronmaschine.

Der lastabhangige Drehzahlabfall kann kompensiert werden, wenn dié Mot_orfrequenz
astproportional erhoht wird, Diese Funktion laBt sich heim Microverter D mit Pgramgter
Pri (Schiupfkompensation) einstellen. Die Einstellung der Schlupfkompensatlon wird

wie folgt durchgefunrt; Antrieb im Leerlauf auf sine Frequenz Im oberen Frequenzbe-
eich (f,/2 < f = fy) 1anren und Motordrehzahl messen. Nun Motor belasten und Dreh-

sahl messen. Parameter Pr 7 solange erhohen, bis | eerlaufdrehzahl erreicht Ist.

Angendhert 14Bt sich der einzustellende Wert fr Pr 7 aus den Daten des Motortypen-
schildes wie folgt berechnen. Voraussetzung : Pr 5 ist auf Motornennstrom eingestellt:

Neyn ™ NN iy synchrone Drehzahl
[Pr7] = x 100 n. = Nenndrehzah

r~"¢
| I,. I
SyF

Die mit Parameter Pr 7 maximal sinstellbare Frequenzanhebung ist abhangig von dem
mit b 14 eingestellten Frequenzbereich:

D14 Max. Frequenzanhebung
120 Hz 5 Hz
240 Hz 10 Hz
480 Hz 20 Hz

Die Schiupfkompensation ist nicht akt
| e tiv, wenn Wahlschalter b 5 = "0"
Betriebsart "Drehzahlregelung” gewanlt ist. o= 0igereizn 4.




oo Frequenzsteuerung. Die
Drehzahirege "9 - "0" gesetzt Ist.

Uber Wahlschalter b 5 erfolgt die Auswahl e Wahischalte 5 =

Betriebsart ‘Drehzahlregelung’” ist eingeste

DS Betriebsart
0 Drehzahlregelung
1 Frequenzsteuerung

Auslieferungszustand: b 5 ="1" - frequenzgesteuerter Betrieb.

; gt C en
Die Drehzahlistwerterfassung in der Betriebsart “Drehzahlregelungei g;f?:g;at;irpgr vor
Impulsgebereingang Klemme :10. Uber diesen Elngang kann rjur . 4 nur der Betrag
handelstiblichen Impulsgebers ausgewertet werden,rdgmzufolg.e WIr L
der Drehzahl erfaBt. Der Betrag der Motordrehzahl w!rd intern mit d?gﬁ inegB e
Drehzahisollwertes verglichen, die Differenz wird aufintegriert und uoer el ulsg cher-
schaltung in der Frequenzvorgabe der Regelung a.dc;j'er't' _Be' fehlendemh n?tp . ?est t_
signal wird in der Betriebsart 'Drehzahiregelung" die in der Begrenzerse ?du gAntrig-
legte Maximalfrequenz in der Frequenzvorgabe addiert. Ein 'Durchgenhen esbh" ;
bes ist deshalb nicht méglich. Die Grenzwerte der Begrenzerschaltung sind aonangig
vom eingestellten Frequenzbereich (b 14) wie folgt festgelegt:

Frequenzbereich (b 14) Max. Addition

120 Hz 7.5 Hz
240 Hz 15:Z
480 Hz 30 Hz

Bei Drehzahlerfassung tber Klemme ;10 / Klemme :11 muB der Impulsgeber folgende
Voraussetzungen erftillen:

— Rechteckimpulse

— Strichzahlen:
30 Pulse pro Umdrehung fur 2poligen Motor
60 Pulse pro Umdrehung fur 4poligen Motor
90 Pulse pro Umdrehung fur 6poligen Motor
Inkrementalgebereingang:; 0/ +5 ... 424V

Bild 29




Storkette 4.14 Ausgabe V¢
ner externen agian

ereingang Zur (Jberwachung el .
der Steuereingang

Mit der Klemme 12 steht eln Steu |
hshereit, wenf

- gmﬂ, . Jur Verfiigung. Der Microverter D istnur dann betrie
Klemme :12 angesteuert wird
_mit0 V bei negativer Logik
_mit +24 V bei positiver LogiK.

it die Klemme : 12 offen. wird der Antrieb gesperr! und das Display ger digitalen Bedie-

neinheit zeigt die Fehlermeldung ‘Et” ext. Trip.

Wenn keine Uberwacnung ‘Externe Storkette yorgesehen Ist, dann muB der Steuerein-

gang Klemme 12 mit 0V bzw. 24 V gebrickl seln.

Positive Logik

— —n—-ﬂ—- —

Negative Logik
—e— — T T ~

A (R N T
T I
I N— [
Ansteuerung mit DCOV Ansteverung mit DC+Z4V
Bild 30
4.13 Uberwachu ;
ng der
Motortemperatur étifsgférwaChung der Motortemperatur verfligt der Microverter D Uber eine Therm
hutzeinrichtung. Die Auswerteelektronik erkennt sowoh! Ubertemperatur des -

Motors bel - |
Motgi i;sg:ﬂ:{hae;ﬂglgirm|sto£rBW|derstandT als auch KurzschluB des Thermistors. Der
el men :9 und ;11 anzuschliel ‘ '
T, _ | ieBen. Bel Ansprechen S
ird der Antrieb gesperrt und die Fehlermeldung “th’ (Thermistor) :uessol\eﬂg tc; o
gegeben.

Die Ansprechwerte des Thermistoreingangs sind wie folgt:

-R. > 3k +10 %: Storung
z f lg Hl keine Storung
R.=15k(): Nennwert

R s
<1000 +10 % ThermistorkurzschluB

Im Auslieferungszustand i
2IUN( and ist der Thermi ' |
abgeschlossen. Di 'misioreingang intern mit e )-Wi
|N4O-Steuerolatlmeleuser’-aIS R462 bezeichnete Widerstano bef?rlqgem'ﬁ g orstano
nmitteibar oberhalb der Klemmen :12. :13 W?Tdsmh auf der
1, 18, Wird ein Motorthermi-

SIor angeschlossen, so |
b . SO Ist der Wid
turiberwachung nicht bendt erstand R462 zu entfernen. Wird di
ng nicht bendtigt - entrernen. Wird die M
S bleibt unbeschal gt, muld der Widerstand R462 eingele | niiemipera:-
| tat 62 eingelotet sein |
und die Klemme

|

Bild 31




werden am Display der
Klemmenleiste ZWei

Die Ausgangsfrequenz bzw. der L aststrom des Micr ovE
gangsfrequenz des

| i stehen an der
digitalen Bedieneinheit angezeigt. G'e'Chzemg'Stegrenn bazw. s
Signalspannungen zur Verfiigung, die dem Laststrom B =
Microverter D proportional sind.

e \Wahlschalters b 8 Frequenz.
Display: Das Display kann je nach Stelllu_ﬂg des W'tatrom (b8= 1) anzeigen. Die
(b 8 = 0, Auslieferungszustand) oder LasIST®AA = = nennstrom
Freq ueﬁz wird in He'rfz und der in % VO (?jerau Taste kann
angezéigt. Durch gleichzeitiges Dracken ;djer ' tz%?gthf den. Nach
die jeweils andere GréBe auf aem Display ange der die mit b 8 gewahl-
dem Loslassen der Tasten zeigt das Display WieC

L aststrom

te Ausgangsgrofe.
| : undad
procge Dl arogen Agange oz G 0 ST
Ausgabe: des Laststromes mit analogen Mebgerat el  nzuschiieRen.

vorgesehen. Die MeBgeréte sind entsprec _ .
Bei Betrieb mit Widerstandsschalter ist fUr L.aststrommessunlg elgwider-
MeBgerat mit Nullpunkt in der Skalenmitte einzusetzen. Der Inne |

stand der MeBinstrumente muB > 1 kQ/V sein.

Frequenz. Klemme ;18
Bereich: 0..+10V,
0 V entsprechen 0 Hz, _
+10 V entsprechen der durch Pr 1 eingestellten
Maximalfreguenz.
Genauigkeit: +2%
Belastbarkeit: 5mA
L aststrom: Klemme :19
Bereich: 0..+10V
10 V entsprechen 150 % Geratenennstrom
Genauigkeit: +10%
Belastbarkeit: 5 mA

Frequenz [Hz] Laststrom [%]

Bild 32
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4.15 Relaistreiberausgang
“Alarm”

An Klemit

parameter Pr 5 eingeslieliten Dauerlaststr

e A3 ist ein Relaistreiberausgand verflighar,

mit dem die Meldung "Alarm’

d ausgegenen. wenn der Laststrom den mit

om (berschreitet.

Signalpegel KIemme A3

Der Ausgang ist in “Open Collector’-Schaltung
clemme :24 ist ein Relaistreiberausgang, mit dem

ausgegeben weraern konnen:

Belastbarkeit des Relaistreiberausganges.
Quelle: +24 V[ 50 mA

+24V
oV

fir Relaisansteuerung (24 V) ausgefunrt.
folgende Meldungen alternativ

Senke: +24V [250mA

Die Relaistreibermeldung ist abhéngig von D 53!

p52=0 Ixt-Integration akiiv

h53=1 Antrieb betriebsberei aktiv

Der Relaistreiber ("RT") ist low-aktiv
dh 0V bei aktivem Relaistreiper
+24 \/ bei inaktivem Relaistreiper

Beim AnschluB des Melderelais sind folgende drei Varianten moglich:

Variante 1:

RT OV +24V

| <100 mA

Variante 2: Variante 3:

5.4 Zugang zu
Funktions



afiuhrt

iV

+24 V
exterr

| . 100KkVA mit zusétzlichen
Fur besondere Anforderungen sind die Microverte! D 16...100
Software-Funktionen ausgestattet.

Folgende Zusatzfunktionen sind verfligbar:

— Fangen einer frei drehenden Maschine
_ bis zu 7 parametrierbare feste Frequenzsollwerte
— oder 3 parametrierbare Frequenzsollwerte + Jog-FrequehZ. hen diesen parametrier—
- Parametrierbare Brems- bzw, Beschleunigungsrampen ZWISCNE
baren Frequenzsoliwerten _ W
- Lastabhangige U/f-Kennlinie (Pumpen/LDﬁer—Charaktens
— Speichern der letzten 10 Fehler-Abschaltursachen
— Automatische Fehlerquittierung
_ bis zu 3 ausblendbare Resonanzfrequenzbereiche

' | - AAlicel | eter Pr d zuganglich.
ing zum erweiterten Die 5 Ebenen des erweiterten Funktionsments sind durch den Farame 9
- | ' urch aie
Der Parameter Pr d kann die Werte 0, 10, 20, 30, 40, 90 annehmen und gibt dad
zugeharigen Parameter frel.
Hat Pr d den Wert 0. sind die Parameter und Wahlschalter des Grundmenus zugangicn
(siehe Kap. 3.1).
Die anderen Werte geben die folgende Menustruktur frer:
2 Pr7prg
Pr8 -
PT9 Pr#
Prb Pr3
b0 Pr2
b1 Pr1
- 0 Moot up UP Up Up up
b3 _"'-50
™ DOWN DOWN DOWN DOWN DOWN
: | | | l l
- o MODE MODE MODE MODE ope ¥
b13 bS1
. A A o |
b7 P} Pr 2] Pr 31 Pré1 Pr 5] \
8 M‘;" Pr 10 Pr 20 Pr30 Pr40 Prs0 |
Pr1S b 21 Pr 37 Pr&7 b54 |
Pr27
Grundmen

Erweitertes Funktionsmenit

Bild 34: Struktur der unter Prd zuganglichen Mentebenen




pes Anriebs anregen. < Iwerte/Jo
' os Antrieps an o
Erequenzen, die unier Umstanden die Elgenresonaﬂzen ein
[ u i " : | !
nee-? peim Microverter D ausgeblenael werden.
: snnen gespert werden.
sen. Die Parameter Pr 10

ost die Parameter

| | 10 Hz K
Orei Frequenzbereiche mit einer maximalen I?Drre(;tz;ﬁqoﬂ el
7ur Einstellung dieser Funktion i Parameteé ( euenzbereichs :
nis Pr 12 legen die Mitte des auszublenden eB - dite
or 13 bis Pr 15 die Halfte aer dazugehorigen ba

| | Nngs-
Finstellbereich Auslieferung

Pr Funkhion Zustand
;r 10 Resonanzfrequenz 1 P‘rO L Pr . o
Prit Resonanzfrequenz 2 siehe Kap. 4.
Pr 12 Resonanzfrequenz 3
| 5..5Hz
Pr13 1/2 Bandbreite 1 + (0, | .
Pr14 1/2 Bandbreite 2 entsprlcht einer + (0,5 Hz
Pr 15 1/2 Bandbreite 3 Bandbreite 1... 10 1z
Ausgangs-
frequenz
+Pri5 —+ .- .= =
~
Pri2 ——————————————————— =
/
- Pr15 l — — S .
+Pri4 -
o
7
Prif —
//
| WL

+Pri3 g

Pri0 - —— =
- Pri3 I Z

-—_

Sollfrequenz

zausbiendung erfolgt nur im stat -

A M ¥ schenFall. d.h. e .

len Bereich 148t sich nicht einstellen. - eneFrequenz in dem
C

im dynamischen Betrieb wi , |
nentsprechend den eingestell etried wird dey gesperr-

urchiahren €n Beschleunigungs- bzw. Bremsram.




e Frequenz-

Bei manchen Anwendungen besteht der Bedarf, feste

(Ubergeordneten Steuerung aus aufzurufen.
Ausgangsfrequenz unterhalb der Minimalfregu
Antriebs ist oft wunschenswert.

Diese beiden Funktionen stehen beim Microverter
zur Vertugung:

- 3 parametrierbare Festsollwerte + Jog-Frequenz
— 7 parametrierbare Festsoliwerte

Um die Einstellung vorzunehmen, ist Parameter Pr d
erfolgt wie unter Kap. 3.3.3. beschrieben.

Der Wert des Wahlschalters b 20 legt die Betrieb-sartf
(b20="0") sind 3 Festsollwerte und die Jog-Frequenz v

etlrife:bsfre-qu

D 16...100 KA in zwei Be

stellt so sind 7 Festsoliwerte ohne Jog-Frequenz verflgoar.

Aktiviert werden die Festsollwerte bzw. die Jog-Frequenz, durch Anste

men :A10. :A11 und :A12.

Ansteuerung der Klemmen :A10, :A11, :A12

"J’Og

enzen vorn efin;e(

-- quenz', d.n. eine
e sogenannte quenz . =1
e T B. zum Einrichten eines

enz (Pr1).Z. B- -

triebsarten

auf "20" zu setzen. Die Eingabe

est. Im Auslieferungszustgnd
erfugbar. Wird b 20="1" einge-

uern der Klem-

0: Klemme offen _
1: Klemme angesteuert mit OV (neg. Logik), bzw. +24V (pos.Logik)
X: beliebige Ansteuerung
Klemme:A12 Klemme A1l Klemme:A10 Festsollwert Pr o 20
0 0 0 externer Sollwert
0 0 1 Festsollwert 1
0 1 0 Festsollwert 2 0
0 1 1 Festsollwert 3
1 X X Jog-Frequenz
0 § 0 externer Sollwert
0 0 1 Festsollwert 1
0 1 0 Festsollwert 2
0 1 1 Festsollwert 3
1
1 0 0 Festsollwert 4
] 0 1 Festsollwert 5
1 0 Festsollwert 6
1 1 Festsollwert 7
Pr Funktion Einstellbereich Auslieferungs-
Zustand
Pr20 ~estsollwert
Pr 21 ~estsollwert 2
Pr22 ~estsollwert 3 Pro.. Pr1
2120 Festsollwert 4 siehe K
" . ap.4.3
Pr 24 Festsollwert 5 : OhHz
Pr25 Festsollwert 6
Pr 26 Festsollwert 7
Pr27 Jog-Frequenz 0..15Hz 1 5Hz

61




eschriepbenen
* tor Kap. 5.3 0
I Bremsrampe’ MO i Ufn el parametrierbar.
Die Beschieunigungs- DZW. . - wender e
der Jog
Festsoliwerten una

7yr Einstellung aer Beschleunigungsrampe

Bremsrampen Zu manipulieren muB Prd

r L

stsollwerte P LM e iz Pr ’7
%ede?rszrpze;ugiqeordnet. Das gleiche gilt ¢ die Joggingireq
rem
b 21
| Bremsrampe
Festsoliwert ~ Pr Beschleunigungsrampe
‘ r 40
— Pr 20 Pr 30 F;r41
Pr21 Pr31 i
Pr 22 Pr 32 e
iy i Pr 44 1
Pr 24 Pr 34 g
Pr 25 Pr 35 i
Pr 26 Pr 36
Pr 27 Pr 37 Prd7
Pr3 0
PI’20P(26 Pr?2
und Pr 27

Mit dem Wert von b 21 wird festgelegt, ob die Slta‘ndgr.d-Rampen ([Pr2; Plr Sszligigfan
den Festsollwerten wirksam sein sollen, oder d|e IﬂleIdLlle”en Rampen. Im Auslie
rungszustand sind die Standard-Rampen aktiv (b 21="0").

Cinstellbereich und Auslieferungszustand der Beschleunigungsrampen Pr SQ Pr37
entsprechen dem der Standard-Beschleunigungsrampe Pr2. Das gleiche gilt sinnge-
maB fur die Bremsrampen Pr 40 ... Pr 47.

Rechtslauf
\
Pr22
‘ 1
s
] :
D)1 o eschleunigen Rechts
43 —»
Pr3{ —» Bremsen Rechts
Pr30 l
l Pr23
Pr20 Pr4d —»
) — -
Pr34 —» Pr26 t
T Pr24
Bremsen Links
f—
Beschleunigen Links '~ g Gras
l Pr25
Linkslauf

Rild 36
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Die Festsollwerte (Parameter Pr 20 ... 26) und d|eJo~Fl' eqlflJ e;;;é Werte behandelt
konnen wahiweise als Absolutwerte oder als vor zeichenbenatie™s H=
werden.

. ~enr Parameter als Absolutwer-
Im Auslieferungszustand (b 22="0") werden dié Werte_dl-es.ef Par szi’fﬁemmen 15 17
te behandelt, d.h. die Drehrichtung wird durch die AnSeuet ung oe

festgelegt ( siehe Kap. 4.5).
Pr20 ... 26 und die Jog-Frequenz Pr 27/

Wird b 22="1" el | ie Festsollwerte . ‘
| eingestellt, sind die Festsollw Seschiossenen Antriebs wird nur

vorzeichenbehaftet, d.h. die Drehrichtung des an
durch die Vorzeichen der Parameter bestimmi.
Die Ansteuerung der Klemmen :15, :17 hat in diesem Fall keinen Einflufi
auf die Drehrichtung der Antriebsmaschine!

Die Drehrichtung bei analogem Frequenzsollwert ist in jedem Fall von

der Ansteuerung der Klemmen :15, :17 abhédngig:
Zum Einstellen von Frequenzsollwerten in negativer Drehrichtung ist vor oder nach dem
Eingeben des Frequenzwertes die Taste "2" zu drlicken. Bel Freguenzsollwerten in
negativer Drehrichtung leuchtet auf dem Bedienteil die rote LED links neben dem
Display. Bei Frequenzsollwerten in positiver Drehrichtung leuchtet dort die rote LED

[Wam T

Uber der Taste " 3"




5,6 "Fangen” ein

- iz : eristik zur ;
Speziell fur Pumpen- una | (ifterantriebe steht eine modifizierte U/f- Charakt uaschine

Verfigung.
Folgenae Vorteile sind damit verbunden:

- Weniger Energieverbrauch bei Pumpen- uqd | (ifterantrieben |
- Geringere Mororgerausche im Teillastbereich
_ erhbhte Stabilitat im Leerlauf (

m Teillastbereich

Diese Funktion wird unter Pr d = "50" aktiviert.

f*4* gesetzt, istdie Pumpen/LUfter-Kennlinie aktiv.

| Wahlschalter b 94 au -
e ‘0%, d.h. die Standart-U/f-Kennlinie st eingestellt.

m Auslieferungszustand ist b 54 =

Die Pumpen- und | ifter-Chrakteristik beeinfluBt die unte( Kap. 4.2 eingestellte .
#-Kennlinie in Abhangigkeit der Urnrichterbelastung. Die mit Pr ¢ festgelegte Eckire- ‘

quenz wird im Leerlauf der Maschine auf den doppelten Wert erhoht. Mit ;unehmender
Belastung des Motors wird aie Eckfrequenz wieder verringert, und hat bel dem, unter

Pr 5 eingesteliten Dauerstrom, wieder den Wert von Pr .

Durch diese dynamische Anpassung def U/-Charakteristik wird die Ausgangsspan-
nung und damit die Magnetisierung der Maschine im Leerlauf um die Halite verringert,

was die oben genannten positiven Effekte hewirkt. Bei Drehmomentbedarf wird die
Ausgangsspannung wieder entsprechend angehoben und die Maschine ausreichend 5,7 Automatische

magnetisiert.

U 100 %

U/A-Kennlinie unter Vollast

U/-Kennlinie bei 50 % Belastung

U-Kennlinie bei 25 % Belastung

U/-Kennlinie im Leerlauf

/

5.1% . | ;
|

Prc/16 |

Prc/2 Pre f

Biid 37: Pumpen- und Lift 2 X Pri

JITIOEn-und Luitercharakteristik, Verdnder
' ungen der U/-Kennlinie in Abhanai 38U
bhéngigkeit der B ' VMparametri
elastung etrier




re-
qer
14

ert

nd

P A ——.

S e A —— ——

K Pr ¢

__«eanaen" einer frei drehenden

al

57 Automatische Fehlerquittung

58 Umparametrierung der
Signalausgange

f einen drehenden Pumpen- oder

e _
i -stromabschaltung kommen

Mit dem Microverter D 16 ...100 kVA ist €S mé_ Ao
L ifterantrieb einzuschalten, ohne daB es zu einer U&=
- hen Drehfre
ra icklichen Lre -
ch nach der augenblicKIiC L .
fw'tflrr]wg:n abgesucht. Der Maschlne wird
gangsfrequenz variiert. Mit der vorgege-

Bei dieser Funktion wird der Frequenzstellb(?r
quenz der Antriebsmaschine in beide Drehric
eine kleine Spannung eingepragt und die Aus_ x Viaximalfrequenz ausgehend
benen Drehrichtung beginnend wird von der eingestellle s bedeutet der Fangvor-
gesucht. Die Steilheit der Suchrampe ist etwa 22 Hz/sec.2 e

gang in eine Drehrichtung von 50 Hz bis 0 Hz dauertca. <.

gestellt, ob dié Drehfrequenz der

ung der Frequenz entsprechend
enzsollwert gefanren.

Durch Messung des Zwischenkreisstromes vyird fest.
Maschine erreicht ist. Ist dies der Fall, wird die SpannF u
eingestellt und die Maschine auf den vorgegebenen red

| 50" ginzustellen.
Um diese Funktion zu aktivieren ist Pr d auf den Wert 50" €inzL
-' tlich:
Der Wahlschalter b 52 ist fiir die Freigabe der Funktion verantwortlic
—- b 52 = “0" (Auslieferungszustand) 'Fangen’ ausgeschaltet

- b 52 ="1" "Fangen" aktiviert

. . e
Bei kurzzeitig auftretenden Fehlerursachen, die zu €iner Apgchalturé%fu:fi:é?i?: 1
Kap. 2.5.2), mit Ausnahme eines Fehlers in der externen Storkette (Et), KO s ZU B

' n e ' ' raen.
Wiederanlaufversuche in einem Zeitabstand von bis zu 5 s unternommen we ®

Sind diese Versuche nicht erfolgreich, weil die Fehlerursache immer noch bestlei*.t.,ﬂ »
bleibt der Umrichter gesperrt. Nach Beseitigung der Fe_hlerursache kann der Umrichte
durch Bestatigen der Fehlerquittung (siehe Kap. 4.9) wieder gestartet weraen.

Die Einstellung und Freigabe dieser Funktion erfolgt unter Prd = "50".

Pr Funktion Einstellbereich Auslieferungs-
zustana
Pr50 Anzahl der Wieder- 0...5 0

anlaufversuche

Pr5i Zeitabstand zwischen 1...508 1s
den Anlaufversuchen

Im Auslieferungszustand ist die Anzahl der Wiederanlaufversuche auf Null eingestellt,

die automatische Fehlerquittung ist also nicht aktiv. Einen speziellen Wahlschalter zur
Aktivierung dieser Funktion gibt es nicht.

Die Schaltbedingungen des Relaisausgangs (R1,R2,R3) und des Relaistreiberaus-
gangs :A3 kOnnen umparametriert werden.

Im Auglieferungszustand zieht das Relais (R1,R2,R3) an, wenn der Umrichter In Betrieb
und die Ausgangsfrequenz gleich der Sollfrequenz ist. Wird der Wahlschalter b 90="0!

. eingestellt (Auslieferungszustand b 20="1"), schaltet das Relais. wenn der Umrichter in

Betrieb ist und die Ausgangsfrequenz groBer als die Minimalfrequenz ist.

Der R-elaistreiberausgang A3 wird im Auslieferungszustand aktiviert wenn eine Fehler-
abschaltung bzw. eine "t-Integration auftritt. Durch Einstellen des Wahlschalters

0 53 = "1" (Auslieferungszustand b 93="0"), wird der Relajstrei Vi
' = =U), alstreiberausgang akti
wenn der Umrichter betriebsbereit ist. (Siehe Relais 1 2,3) et

Die Wahlschalter b 50 und b 53 sind unter Pr d="50" zugéanglich.



6.3 Motordrosseln

6.4 Sollwertpotentiometer

Die Microverter D 16 ... 39 kVA und 50 ... TUVRYIRE Wid_erstandSSChaner
standsschalter ausgestattet werden.Der Einbal eines T en oder Antriebe mit
derlich, um Antriebe mit groBem Trégheitsmoment abzubre

Wechsellasispielen zu betreiben.

71 beziehen:

| | ~hnummern
Die Widerstandsschalter sind unter folgenden Sachnumm

: 36 194
| ir M 6..39kvA: 0291
Widerstandsschalter fur Microverter D 1 100 KVA: 029.136 195

Widerstandsschalter fir Microverter D 50 ..

- ' —al 735 V im Zwischen-
Die Schaltschwelle flr den Widerstandsschalter liegt bel m?’é’;?ilmer schreiten:
«reis. Der minimale Bremswiderstand darf folgende Werte ni

Microverter D 16 ... 39 kVA: R_, =114
Microverter D 50 ... 100 kVA: R . = 5.5}

rs zU reduzieren, empfehlen wir aen

Um die Netzrickwirkungen eines Pulsumrichte .
i ommutierungsdrosseln der GS-Gerate-

Einsatz von Netzdrosseln. Hierzu konnen die K
reihe verwendet weraen.

Einphasendrosseln (es werden 3 Stlck pro Umrichter bendtigt):

Drosseltyp  Sach-Nr. Microverter D
3804-35 029.023 253 16... 25 kVA
3804-55 029.024 730 30... 39 kVA

Drehstromdrosseln (es wird je 1 Stiick pro Umrichter bendtigt)

Drosseltyp  Sach-Nr. Microverter D
3804-90 029.047 778 50... 60 kKVA

3804-110  029.047 779 72 KkVA
3804-175  029.047.781 100 kKVA

Funkentstorfilter nur auf Anfrage.
Eine Funkentstérung nach DIN VDE 087 1/0875 erfordert immer eine Storstrahlungsmes-

sung vor Ort.

Da die Sprgnnurjgssteilheiten in der Ausgangsspannung im Vergleich zu den Microver-
ter D-Geraten bis 15 kVA geringer sind, wird der Einsatz einer Motordrossel erst ap
einer Motorzuleitungsléange > 200 m notwendig.

Sollwertpotentiometer fur Freguenz- oder Momentensollwert.

Die elgktrische Belastung des Potentiometers ist gering. Ein 0,25 W-Potentiometer ist
glektnsoh ausreichend. Aus Grunden der mechanischen Festigkeit empfehlen wir
jeaoch Potentiometer mit Leistungen > 5 W in Drahtausflihrung.

Standardpotentiometer: 10 k1 / 30 W
Sach-Nr.: 029.007 382




h vor der NS

Es wird vorausgesetzt, dal3 der Anwender sich VO
) vertraut

der Softwarehandhabung (siehe Kap.3 und 4

Beim Betrieb dieses Gerates konne o Jungen fuhren
auftreten. die zum Tode oder U Sch\fﬁe-ren KO{/%?gfrz!teéebO%en- Befol-
kénnen. Beim Arbeiten am Gerat st auBers;tje n wamhinweiset

gen Sie deshalb unbedingt die nachfolgende

ersonal ist €S erlaubt, das Gerat

_ Nur qualifiziertem Wartungs- und Instandsetzungsp e
und Teile davon in der Funktion zu prufen und zu repa L

_ Bei normalen Betrieb sind Abdeckungen an
sffnetem Gerat missen die Bestim-

I: _ Bei Einstellarbeiten wahrend des Betriebes bel g€
& mungen VBG 4 Paragraph 2(2) eingehalten werden.

issern Sie
‘ _ o S ne isoli _merechte) Unterlage, und vergewisst |
Stellen Sie sich auf eine isolierte (EGB-gerechte) O en Gerét Inbetriebnahme-

sich. daB diese nicht geerdet ist, wenn Sie am eingesc
arbeiten durchfthren.

Zwis.chenkreis zunachst weiterhin

Nach Abtrennen des Gerates vom Netz steht der | “
Entladezeit kann langer als

unter Spannung (Zwischenkreiskondensator). Die

1 Minute dauern. . | ” e
Vor Beginn der Arbeiten muf die Spannung des 7wischenkreises Uperpru .

Warten Sie, bis die Spannung Im Zwischenkreis unter 40V abgesgnken ist. “
Wird dieser Hinweis nicht beachtet, konnen schwere oder sogar todliche Korperver-

letzungen die Folge sein. ; :} by
{1 Vel
40

_ Eine Sicherheitsabschaltung trennt im Storungsfall durch Abschalten Uber das ent- i ?: i
sprechende Hauptschutz den Umrichter vom Netz. Mit dieser Funktion kann jedoch e
nicht sichergestellt werden, dal der Antrieb sofort steht und keine Restspannungen e
mehr an den Ausgangsklemmen und innerhalb des Gerates anstehen. Nach aem J bl
Offnen des Geréates ist an allen sonst spannungsfthrenden Teilen die verbliebene il ey
Restspannung zu messer.

Bevor Sie elektrische Kontakte beriihren, vergewissern Sie sich, daB die Spannung an
spannungsfilhrenden Teilen weniger als 40 \/ betragt. Warten Sie insbesondere bis
die Spannung im Zwischenkreis unter 40 \/ abgesunken ist.

Wird dieser Hinweis nicht beachtet, kénnen schwere oder sogar todliche Korperver- J
letzungen die Folge sein. Weh .

— Wenr_'l Sie an der angeschlossenen Maschine oder an den Zuleitungen zur Maschine L |
arbeiten. muB der Geratehauptschalter oder der anlagenseitige Leistungsschalter mit k
einem SchloB in der AUS-Stellung gesichert sein.

_ Benutzen Sie keine meBtechnischen Ausriistungen, von denen Sie wissen, dal sie im |
beschadigten oder defekten Zustand sind. gt

— Es sind die Sicherheitshinweise im Kap.1.2 zu beachten. i e

7.2 NetzanschluB Achtung! Wurde der Microverter D langer als 2 Jahre gelagert, miUssen die Zwischen-

kreisﬁpndensatorep neu formiert werden. Dazu wird die Eingangsspannung mit Vorwi-
derstanden bzw. einem Stelltranstormator langsam bis zur Nennspannung erhoht.
Andernfalls werden die Kondensatoren moglicherweise zerstort.

Microverter D netzseltig anschlieBen.
Schutzleiter muB an die Erdklemme angeschlossen werden.

Der Motor wird noch nicht angeschlossen.

Netzversorgung: 3AC 380 ... 460 V
Werte der empfohlenen Netzsicherung siehe Kap. 2.2.




3 AnschluB
potentior
gteueran

AnschluBbenspieI:

A) | eistungsteil
Ly
U B
13 | - e —
= LI
::t;;rungen i‘ ‘i l‘ . 7visch kreis-
yischen

drossel

Anlriebsaotor

Relais kann zur

- externen Meldung

! benutzt werden oder
gemaess Schaltungs-

. yorschlag Bild 36

in die Einspeisung

" nit einbezogen werden

Riid 38

B) Ansteuerung

{, Direkte Ein-Aus-Schaltung 2. Mit Einbeziehung des Stormelders

§
[ i

Bild40




|
o takten zu verwenden!
7ur Microverter D-Ansteuerung sind Taster und Schalter mit v ars
o rentiometer und GTEHEEE
AnschluB: Fur die Grundinbetriebnahme sind Seﬂvclﬁh;i“
erkontakte entsprechend Bild 42 anzusCnieP=r

1) KeinThermistorschutz:
Klemme :9 bleibt offen

2) Keine externe Storkette:
\Verbindung von Klemme :11 nach Klemme :12

Bild 41: Grundansteuerung Microverter D bei negativer Logik




+ 4 Einschalten und voreinstellen
des Microverter D

nschaiten .
: or D wird an Netz-

zschutz suschalten. Der Microgzrst
haltet und di€ Regelung/Steuerung o
on | +ell Benutzercode & g

inh'. Ever

spannung eingesc , ”
dieneinhell zeigt |

Das Display aer Be
glene Kap.3.3.1

Frequenzbereich und Taktfrequenz

s und aer Taktfrequenz erfolgt durch Einstel-

Die Auswahl aes Frequenzbereiche
len von Wahlschalter h 14, siehe Kap.4.1

1UR-
FOr Standard-Anwendungen (Motoren 380 /60 HZ bZ\?/ 4486\;/23 2HOZ |—L1J ;?Sfiaunf%
schwachbereich < 1:2) ist die Einstellung 2.9 kHz-Taktired

dardeinstellung, Ausheferungszustand) richtig.

Sollwertvorgabe una Umrichterfreigabe

Sollwert auf den maximalen Wert stellen (Drehrichtung 'Rechts’ Ist entsprechend

der Grundansteuerung Bild 42 vorgegeben) uno durch /.fklnsteuer_n der'KIemmen
13 und :14 mit 0 V (negative Logik) bzw. mit +24 V (posItive Logik) freigepen.

Das Display zeigt zunachst die Startfrequenz fi (Minimalfrequenz) an. Dig
Ausgangsfrequenz des Microverter D [&uft an der eingestellten Beschleum-
gungsrampe auf die dem maximalen Sollwertentsprechende Maximalfrequenz

hoch. Die aktuelle Frequenz wird am Display angezeigt.

Finstellen der Maximalirequenz

Nach Betatigen der "MODE™-Taste or 1 anwahlen, "MODE'-Taste erneut dricken
und gewlinschte Maximalfrequenz sinstellen. Zum Abspeichern 'MODE"-Taste

erneut betatigen.
Einstellen der Minimalfrequenz

Sone‘rt auf Null stellen (an Klemme :5 0 V vorgeben). Die Ausgangsirequenz
des Microverter D I4uft an der Bremsrampe auf die Minimalfrequenz f ;, runter.
Nach Betatigen der "MODE'-Taste Pr 0 anwahlen, "MODE'-Taste wieder betéti-

gen und die gewiinschte Minimalfrequenz einstellen. Durch nochmal :
. .{ | - - aliges Druk-
ken der "MODE"-Taste eingestellten Wert bestétigen. ’

Uff Kennlinie

Die Einstellung der U/F Kennlinie erfol
e =iy gt entsprechend den An
Die Wicklungsschaltung des Motors ist zu beachten. g

Antrieb ausschalten

Uber Aus-Taster Netzschiit
Z b
e ausschalten und damit den Microverter D vom Netz

Umrichters wird aktiv.

7.5 Moto!
Antrid



-

Motor anschlief3en

Der Motor wird entsprechend Bild 43 aﬂQGSChIOSMOtorwi cklung gewahlt mrd
daB zur UJf - Kennlinie die richtige Scha! ‘ ey |
(Stern - oder Dreieckschaltung). Falls yorhan

entsprechend Bild 42 anzuschlie3en.

Microverter D

PEU V W

Bild 42: Motoranschiul? Microverter D

Sollwert auf Null stellen

Potentiometer auf Null stellen bzw. bei Fremdsollwert O V vorgeben.

Netz einschalten

Netzschalter oder Netzschutz einschalten, wie Kap. 7.4. Display zeigt "iniy .

Benutzercode eingepben

L Wurde vor Inbetriebnahme ein Benutzercode eingegeben, so muB diese Coae-
_ahl vor der Parametrierung des Antriebes erneut unter Parameter Pr b einge-
stellt werden, damit Parameteréanderungen durchgefuhrt werden konnen (siehe
Kap. 3.3.1).

Antrieb frei geben und anfahren

Freigabeeingang (Klemme :13) und Start/Stop-Eingange (Klemme :14) ansteu-
ern (siehe Bild 42). Der Antrieb lauft an der Beschleunigungsrampe auf die mit
Pr 0 eingestelite Minimalfrequenz hoch. Die Ausgangsfrequenz des Antriebes
wird am Display angezeigt. Bei der kleinsten Ausgangsfrequenz die Drehrich-
tung des Antriebes tiberprifen. Liegt eine falsche Drehrichtung vor, so kann
durch Wechseln der Ansteuerung von Klemme :15 bzw. :17 die Drehrichtung
geandert werden. Ein Drehrichtungswechsel ist aber auch nach Netzabschal-
tung durch Tauschen zweier Phasen der Motorzuleitung moglich.

Lauft der Mo.t_cn' nicht an, so ist unter Umstanden das Losbrechmoment zu grof.
In solchen Féllen kann durch eine | * R- Kompensation (Spannungsanhebung

bei kleinen Frequenzen) Abhilfe geschaffen werd ie E st wi |
en. | ot
B J n. Die Einstellung ist wie folgt

I\ECF:\ Eetétigen d_er “MODF" - Taste mit {I- Taste bzw. J-Taste Parameter Pr 6
E:l \—Nompensatlon) anwahle‘n. Durch nochmaliges Drucken der "MODE"- Taste
5 en Wert von Pr 6 aufrufen. Mit T1- Taste Parameter Pr 6 so einstellen, daB der

Motor auf die dem F
et Jem Frequenzsollwert entsprechende Drehzahl hochlauft (zu-

m'rn) :




7.6 Kontrollieren und Andern
der Parameterwerte

7.7 Kontrollieren und Andern
der Wahlischalter

Frequenzsoliwert erhohen

. ; : n o
Der Frequenzsollwert des Mlorqverter D soll zu
Die Drehzahl aes Motors muB snph
entsprechena einstellen. Falls die Dre

| 3 die
oder der Motor stehen blelbt, MUt *
Parameter Pr6 (I ° R- Kompensatlon) weiter angehob

Einstellung von Pr 6 siene auch Kapite 42.1.

Einstellen aer Beschleunigungszeit
Taste Parameter Pr 2 anwan-

i ' = : 'U"'
D" Taste mit |- 02 o den Wert von Pr 2 aufrufen.

Nach Betatigen der "MO "

| } 'MODE'-Tast _
en. Durch nochmaliges Dricken der'MODE™-1& il ok
I\jz ﬂ-LlJ:sz. - Taste ?jie erforderliche Beschleumgungszelt einstellen. Die

B bel el nzsollwert-
schleunigungszeit solite SO eingestellt wgrden, an bel tﬁlnen; E;ic[qauuefzeit g
sprung von Null auf Maximum der Motor In der eingesteliten

(berstromauslésung (Ol) auf die maximale Drehzahl beschleunigt.

Einstellen aer Bremszeilt

Nach Betatigen der "MODE'- Taste mit 0- bzw. {- Taste Parameter Pr 3 anwahlen
und erforderliche Bremszeit cinstellen, Die Bremszeit muﬁ S0 eingestellt weraen.
daB beim Sollwertsprung vom Maximum auf Null der Antngb immer ohne Uber-
stromauslésung oder Uberspannungsausiosung an der eingestellter Rampe bis
2um Stillstand abgebremst werden kann. Werden Bremszeiten gefordert, die
heim Standard-Microverter D zwangslaufig zur [berspannungsauslosung

fihren. ist die Option Widerstandsschalter einzusetzen (siehe Kap. 6.1).

Die digitale Regelung / Steuerung des Microverter D verfiigt Uber 11 Betriebsparameter
(sogenannte Software-Potentiometer) Pr0.. Pr9und Pr c. Diese Parameter konnen be:
n Betrieb befindlichem Antrieb kontrolliert und gedndert werden. Ausnahme ist Pr C;
dieser Parameter kann nur bei stillgesetztem Antrieb geéndert werden.

Kontrollieren und Andern von Parametereinstellungen ist wie folgt durchzutihren: Nach
Betatigen der "MODE"-Taste zeigt das Display der digitalen Bedieneinheit abwechselna
Parameter-Nr. und Parameter-Wert an. Mit - oder U- Taste- Taste gewtinschte Parame-
ternummer anwahlen. Zum Andern der Werte wird die "MODE™- Taste erneut betétigt.
Der Parameterwert wird daraufhin stabil am Display angezeigt. Mit - oder - Taste der
Paramete__rwert entsprechend den Anforderungen andern. Der eingestellte Wert wird |
durch Drlcken der "MODE'- Taste bestatigt. Die fir die Anwendung wichtigen Parame-

ter mUssen bei der Inbetriebnahme oder einer Uberprt ' .
4 prdfung des Microverter D- !
oes entsprechend kontrolliert und gedndert werden. g e

Die Regelung/Steuerung des Microverter D beinhaltet weiter 15 sogenannte Software-

Wa . . .
anischalter. Diese bestimmen mit den Parametern wesentlich die Betriebseigen-

schaiten. Diese Wahlschalter kdnnen | |
_ aus Sicherheitsgr( o
Antrieb (Klemme :13 oder :14 offen), geandert werder? B o

Das Kontrollieren und/oder Andern von Wahlschalter-

Nach dem Stillsetzen des Antriebes Elnstellungen B 1= e folgt

| . _ Klemme : Sl
Jisplay der Bedieneinheit "inh’ oder ‘rdy" Sﬁ:cshoéjg. Klemme :14 offen) zeigt das

'étigﬁt. Bei |nbetriéb—
Ntigen Wahlschal-

( Schs

8.5 Betri

8.6 Span
Tran:



C

» schalten des Umrichters auf
sinen laufenden Motor

. —}

13 Abschalten des Motors unter
" Last, durch Schiitz oder

14 Mehrmotorenbetrieb

3.5 Betrieb mit kapazitiver Last

- - P = . ._
inungsanpassung mit

|
#

[ I!:I '_____'

~ = 3 .
- _ . ‘-
g i . =
:' : I I : b . - or
h r i ¥ o - E -

- '| .

“eise zum Betrieb des Antriebssystems

P

cist nur bel erheblicher Uber-

e - D mufd mindestens den

Das Zuschalten eines Motors auf den laufende
Microverte

dimensionierung des Umrichters zuldssig. Der
Anlaufstrom des Motors liefern kénnen.
Berechnung:

Umrichternennstrom > 5 * |,

- . tanden Motor ist zuldssig. Bei
Das Zuschalten des Umrichters auf einen entregten l-qufeqdenMotor Isfséz:tsjngg
groBen Tragheitsmomenten des Antriebes kann €s dabei zu Uberstroma

kommen.

Das Abschalten des Motors unter Last ist zulassig, wenn v.'qrher der Microverter D :
elektronisch gesperrt wurde (Offnen der Klemme :13). Das Display zei0t daraufhin ‘inh’
Zum Neustart ist der Antrieb durch Verbinden der Klemme :13 mit 0 V freizugeben.

onnen mehrere Motoren

Microverter D sind fir Mehrmotorenbetrieb geeignet. ES K
ller Motorenstrome darf

parallel am Microverter D betrieben werden. Die Summe a
jedoch den Umrichternennstrom nicht Ubersteigen.

Der Betrieb des Umrichters mit kapazitiver Last ist nicht zuldssi

Zur Anpassung der Microverter D-Einspeisung an die vorhandene Netzspannung xann
ein Transformator eingesetzt werden. Die Leistung des Transformators ist wie foigt zu
bestimmen:

> 1,175 P

Trans Umr.

Der Ein.satz eines Transformators am Microverter D-Ausgang zur Anpassung cer Um-
richterausgangsspannung an die Motorspannung ist nicht zulassig.
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g fur .h-Nr. 029.144 988 ... 997
meﬂg Microverter P 16 ... 120 kVA Sach-Nr. 0
'ﬁ Pympen- und Li‘]ﬂeranlfiebe
50 50 72 100 . 120
25 30 39 — e
aureihe: Microverter P - 1&1 g.q__ /995 996 997
- 988 989 990 991 992 993 94 B
Sach-Nr. 029.144 XXX — — ﬂ;o & 7 100 ] 120
. ) (kVA) 16 20 25 30 39 P -
nennstrom A}/ 25 32 38 46 62 X
- i A) 30 38 o :
Spitzenstrom fir 90 S (A) o o R e i
empl. Netzsicherung (trage)  (A) 35 40 S50 60 - i
2323
Eﬁ’iﬁﬂi’?fem 2.9 kHz = 168 442 491 593 761 834 1124 1357 1774 23
Nmamcnmﬁspannum i 3 AC 380V -1 0% = 460V +50160HZ
Umrichterausgangsspannung 3 AC 0...Uyg
Ausgangsirequenz 0 ... 480 Hz 0...240 Hz
Umgebungstemperatur -10...4+45°C ‘
Beltftung . verstarkte Luftkuhlung
Gewicht ohne Drossel (kg)_ 2 22 22 24 24 24 56 56 56 58
Zwischenkreisdrossel
Typ 4400-0XXX 032 039 045 060 075 089 111 . 130 176 212
Sach-Nr. 029.XXX XXX 137 131 131 131 131 135 135 185 135 147
749 755 756 757 758 281 282 283 284 474
Gewicht der Drossel (kg 35 45 64 54 84 16 14 2 32 35
Schutzart P 10

'} Geratenennleistung (kVA) bei 380 V

Besonderheiten der Geratereihe Microverter P 16... 120 kVA

Aus de§em Grund ist der maximale Uberstr
Dreser Uberstrom steht hier fir 90 s zur Ve
Um den problemlosen Start eines drehend
Geratereihe, im Auslieferungszustand aki

Im Aus_ﬁelerungszustand sind alle Besch|
100s eingestellt siehe Kap. 4.7 yng 54.

om bei diesem Gerat auf 1202, begrenzt.
rtligung.

gn LUfters zu gewahrleisten, ist die Funktion
viert (b52 = 1) siehe Kap. 5.6.

eunigungs- und Bremsrampen (Pr 2/3, Pr 30...37. Pr 40...47)

"Fangen”, bei dieser

auf

Bestell-Nr. 029 14 714




o 16.. 120 KVA
Microverter (VA
D 16 ... 100
al Microverter
Operating Manu
Supplement 10 2
(Ref. No. 029.137 4
Applies for its  Ref. No. 029,144 988 ... 997
Microverter P 16 . 120 KVA U
for pump and fan dnves : . - b
~ 6 2 005 996 997
Microverter P senes _— 991 992 993 994
ogg 989 990 : 100 150
Ref. No. 029.144 XXX - -~ 30 39 50 60 7
| o 1620 ° s 5 75 90
Unit rating ) i 3 s 22 0 37 4
1 ,
Max. motor rating kw) 1 v 6 10 9 110 144 180
38
Unit rated current L el es 74 84 109 132 173 &0
| 46
Peak current for 90 $ (A) 30 38 : e . (95 160 500
6
Recommended mains fuse (A} 3% 40 50
(Slow Dlow)
oo a 168 442 491 593 /61 834 1124 1357 1774 2323
at 2.9 kHz switching frequency
Mains supply voltage 3 AC 380V -10% ... 460V +50/60H2
C 0.0
Converter output voitage 3 A s
D Z
Qutput frequency 0 ... 480 Hz
Ambient temperature -10..445°C
Ven_rll_an_on Forced air cooling
Weight excluding choke (kg) 22 22 22 24 24 24 56 56 56 58
Link choke
Type 4400-0XXX 032 039 045 060 075 089 111 130 176 212
Het. No. 029 XXX XXX 137 131 131 131 131 135 135 135 189 147
749 755 756 757 758 281 282 283 284 474
yveight of choke kg) 35 45 64 54 84 16 14 2 32 35
Protection class P 10

") Unit rating (kVA) at 380 V

Special features of Microverter P 16... 120 kVA series

The units of the Microverter P 16 ..

- 120 kVA series are preset for the pump and f .
an
described in section 5.5 (b54 = 1). P Characteristics

When used with Pumps and fans no high overload

required for the converter. For this
This overcurrent is available for 90

reason the maximum overcurrent for this ynit S

capacity is generally
Imited to 120 <,

S. In order to guarantee eg

Sy starting of a fan whi

function is active in

this series of units as supphed (b52 = 1

€ running, the "Capture"

As supplied, all acceleration ang braking ram

sections 4.7 and 5 4

), See section 5.6

PS (Pr2/3, Pr3p 37, Pr4p 47) are set to 100 S, see

Order No 029.146 718



(

100 kVA mit Sachnummemn 029.143 710, 029.136 161 - 164 UNC

ort mit einer uberarbeiteten Steuerplatiné pestuckt.

Die Microverter D 16 ..
054 werden ab sof

029.135 251 --
Die bisher verwendete steuerplatine IN40 1552 wird durch die neue Steuerplatin€ IN40 1SS-3 ersetzt.
icroverter D 16 - 39 kVA: @b Seriennummer 396400 und
Microverter D 50 ... 100 kVA: ab Seriennummer 384118
haben bereits die neue Steuerplatine.
purch di€ Anderung vereinfacht sich der Betrieb des Microverter D mit Motorthermistor!
100 kVA einheitlich.

icroverter D 1,4 ... 10.5 kVA und beim Microverter D 16 .-

Das Kapitel 4.13 gilt nicht mehr und wird wie folgt ersetzt:

113 Uberwachung der Motortemperatur

otortemperatur verfugt der Microverter D Uber eine Thermistors

7ur Uberwachung der M
otors bei zu hohem Thermistorwiders ,

slektronik erkennt <owoh! Ubertemperatur des M

Thermistors.
DerMotorkaltleiteristan Klemme 9 und :11 anzuschlieB3en. Bei Ansprechendes Motorkal

und die Fehlermeldung "th” (Thermistor) ausgegeben.

tleiters wird der Antrieb gesperr

Ansprechwerte des Thermistoreingangs.

. Bp> 3KQZ 10%: Storung
Ry, < 1,8 KE: keine Storung
. Rp= 15K Nennwert
Ry < 100 Q+10%: ThermistorkurzschiuB3

Die Auswahl "Betrieb mit oder ohne Motorthermistor” wird mit der Steckbriicke LK11 festgelegt.

Die Steckbriicke LK11 befindet sich auf der IN40-Steuerplatine oberhaibd der Steuerklemmen
13, 14 und steckt Im Auslieferungszustand in der rechten Position (Betrieb ohne Motorthermistor).

Auswah! der Betriebsarnt:

_ Betrieb ohne Motorthermistor: Klemme :9 offen, Steckbriicke LK11
in Position 2 (rechts)

— Betrieb mit Motorthermistor: AnschluB des Motorthermistors an der Klemme :9/:11
Steckbriicke LK 11 in Position 1 (links)

siehe Bild 31 S e +_[’
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g.143 710, 029.136 161 ... 164 and

16 ... 100 KVA with reference numbers 02

control card.

029.135 251 ... 254 will be fitte
ntrol card IN40 1SS.3 rep!

aces the previous control card IN40 1SS.2.

The new €O
red with the New control card:

The following Microverters are already fi

Microverter D 16 ... 39 kVA:
erial number 384118

Microverter D 50 ... 100 kVA: froms$
es operation of the Microven

The modification involved simplifi
n Microverter D 14 .10.5kVA and Microverter D 16 ...

Operation is NOW identical
o longer applies and is replaced as follows:

Section 4.13 of the operating manual n

4.13 Monitoring the motor temperature

the motor temperature. The processing

ermistor protection device for monitoring
d athermistor short circutt.

The Microverter D is fitted with @ th
cature when the thermistor resistance is too high an

electronics detect both a motor overtempe

g and :11. When the motor thermistor responds, the drive is inhibited

The motor thermistor is to be connecteato terminals
and the error message "th” (thermistor) is output.

Response values of thermistor input:

Ry, > 3 kOhm = 10%: Fault

Ry, < 1.8 kOhm: No fault

Ry = 1.5 kOhm: Nominal value

Ry < 100 Ohm £ 10%: Thermistor short circuit

Jumper LK11 is used to select "operation with or without motor thermistor”.
This jumper LK11 is locatedonthe IN40
control card above the control terminals :13and:14 ied, |
. A | . 14 and, as
to the right-hand position (for operation without motor thermistor). L e

Selecting the mode of operation:

— Operation without motor thermistor: Terminal :9 open, jumper
LK11 in position 2 (at right)

- Operation wi istor: -
peration with motor thermistor: Connection of motor thermistor to terminals 9/ ‘11
jumper LK11 in position 1 (at left) -

I e pal
see Fig. 31 -———J-I

06/94




cte der AEG

ermann-Duncker-Plasz 1

-0 2500 Rostock
il (0381) 3540

amnzer Stralle 176

W 6600 Saarbriicken 3

1. {06 81)8103-2 20

smarsche Str 290
0 2758 Schwerin
. (0385) 86 9507

nastrale 173

W Siegen 1
(02 71) 48 B0-0

rmierstrale 7
W 7030 Boblingen
(0 70 31) 66 68-0

Je StraBe 113-115
¥V 7900 Uim
(07 31) 1 72-0

ogstralie 2
4230 Wesel
(0281) 250 91

isenaustralie 20
| 8700 Wiirzburg 1
0931) 79 40-0

02 Madrig

11) 262 88 03
26246 27
262 76 00

1)262 75 14

635 aeg mde

87 89 aeg mae

frika

ty. ) Ltd.

h Road

ew. Johannesburg
11) 806 91 11
11)887 08 49

43 40

»choslowakei
2SkOSIoOVensKo
ro

wy Svetie 4

0 00 Praha 1
04221227123
04 22)227129

2
enel Elekirik TAS
790
Karakoy-istanbul
P0s1a
jastug Cad. No: 1
s Hani, Kat 3-6
280 Esentepe-istanbu
1)1 7458 10-17
172 52 43(Gl)
1) 167 44 15
5433 aeg tr

irn
{ungérna
egyi ut 29-33

13 166 Q73 O5 /1 CE O o0

Auslieferungszustand Eingestell
0 Hz
Minimalfrequenz faan
fia - (b14] 50 Hz
Pr 1 Maximalfrequenz '
| 0,2..600s 10s(5s)
' qungszeit o
Pr 2 Reschleunigungss .
0.2..6008s 20s(10s)
Pr3 Bremszeil
[Pr5]... 1.5 1y 150% Iy
Pr4 Maximaisirom
0.1.. 1,051y 100% ly
Pr5 Dauerlastsirom
0...255% U, 5,1% Uy,
Pr6 Boost
i _5/10/20Hz | O
Pr7 Schiupfkompensation 0...9/
l 150% |
Prg Wirkung DC-Bremsung 0,4..1.910y !
- 11
Prg Adresse ser. Schnittst. 0...99
- - o
PrA Fehleranzelge s.Kap
100- 255
tzercode
Prb Benu 0-99.
nurRS 485)
' 0 Hz
Prc Eckfrequenz s. Kap. 4.2 5
() Microverter D 16 ... 39 kKVA
Parameterliste des
erweiterten Funktionsmenis
Bedeutung Bereich Auslieferungszustand | Eingestelit
Pr10...12 | Resonanzfrequenzen PrO...Pr1 (_J 4
Pr13...15 | Bandbreite 05..5Hz 0.5 Hz
Pr20..26 | Festsollwerte PrO...Pri 0 Hz
Pr27 Jog-Frequenz S Ea | 1.5Hz
Pr30...36 | Beschleunigungsrampen/ 0,2...600s | entsprechend Pr 2
Festsollwerte
Prai Beschleunigungsrampe/ 0.2..6005s entsprechend Pr2
Jog-Freguenz
Pr40..46 | Bremsrampen/Festsollwerte 0,2..600s entsprechend Pr3
Prdr7z Bremsrampe/Jog-Frequenz 0,2..600s entsprechend Pr 3
Pr 50 Automat. Fehlerquitt./ @b 0
Anlaufversuche
Prot Automat. Fehlerquitt./ 1. .50s 1g

verzogerung




Wahlschalterliste
Bedeutung Wah! Auslieferungszustand Eingestellt
_L - e 1= h — B
Rhedl b0 | Soliwertvorgabe: Moment 0| b0= 1
D-W Frequenz 1
Tel. {
b1 | Anlaufverhaiten automatisch 0 | b1=0
‘E':g; nach Netzausfall: manueil 1
And b2 Bremsverhaiten dynamisch 0 b2= 0
D-0 DC-Bremsung 1
Tel (!
wies b3 | Boosl dynamisch 0| b3=0
D-W statisch 1
Tel (!
b4 | Frequenzvorgabe hipolar 0| bd=1
,;_r.g! unipolar/bipolar unipolar !
oW Te.l. (¢ b5 | Belried: | |
Tel (0521) 8 05.0 drehzahlgeregeill 0| bd=
Krup frequenzgesteuert 1
_ww'm 26 D-W
D-W 5300 Bonn 1 Tel. (( p6 | Fernsollwertdber Klemmenleiste 0| b6=0
1: - BS - Main ser.Schnittstelle 1
'“mm? oW b2} VemalienDeim Bremsen 0| b7=0
. ’ : f 2 :
W 05327 10 Tel. (( Stilisetzen Austrudeln 1
Sresemannstrade Tuie:
“ | » 1 D-W o8 Anzeige Display Frequenz 0| b8=0
o= o
"Lmﬂ & E:ih'a b9 | Ansteuerung uber Bedieneinheit 0| b9=1
”_ . Bremerhaven Klemmenleiste 1
Yol 47140092 Tel (€
Adchemnazer Sir 46 Magc bl | Lodesicherung gerade Paritat 0 | b10=0
D-0 9048 Chemnitz DO+ ungerade Paritat 1
Tl P37 71576232 Tel. (C 11| externest
axterne Stromquelle 0..20mA=0.20 h11=4.20
FWIgn subsidi 4..20mA=4.20
Filiales et repre 512 | Ba
Baud Rate 4800Baud =48 h10=48
m 9600 Baud=9.6 :
5. A beige AEG AEG 013 | Initialisier |
3 rug Verheyden Fno e st ohne Wirkung 0 b13=0
Epgch&ﬂ% Eakd P Rucksetzen auf |
al (02) 52986 22 Winn Standard 1 |
Fax (02) 5 2966 B¢ GB-V |
Ix 215586 [3@—1 b 14 | Takifrequenz/ 29kHz=29 — |
| ’ Bi = 2:9:7120
Danemark Tel 59kHz=(59 '
: Y - =(5.9)
;‘EG_QJ"EE Autieseiskat ia;x | R s och 120 Hz = 120
D:ﬂ-}ef:; (z?: x| 240 Hz = 240
- o) Aler1ging —
i (042)648522 oo SRR
Fax (0.42) 64 84 49 e -
Tx 33122 Eﬁ;‘ ( ) Microverter D 16 ... 39 kVA
ety ien Oy Fax erliste des erwei .
Sankometsd PO B 88 Tx ( j T atien Sunkiohsmends
SF01301 Vantaa 30 ' Badeut
CEOESE T Itali — e Auslief S
Fax (0) 4063 23 AEG . SROEFPAE e
201! 7 Fagt = est+Jo = oy
Tec’“ﬂ‘-._ﬁet Fax (( b21 | Standard
nastre SNC Tx 3 S drampen/ D21=
BP314 | individuelle Rampen 021=0  Standaro b21=0 Standard
F-92143 Clamart Cedex AEG , il
'y U . g Klemmen/
3 Via Ste . 022=0 Ki
- : - Bedieneinheit emmen b22-0 Klen
Tl (01)45 3708 80 1-2015 b29-1 Bodientel =0 Klemmen
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