. .
des muB die akiuelle Code-Nr. eingegenen werde

Vor der Anderung des Benutzerco
schon vorher

andern
a1 laufendem 3:3.2 Benutzercods | 3.3.1.) Wurce die Code-Nr.
sbene Be- « Aktuelle Code-Nr. eingeben (entspr. Kap. -2
eingegeben, kann dieser Schritt entfallen.
- | bil und zeldt
, l, .. ricken, Anzelge wird stabl
2 Wahrend die Anzeige wechselt, "MODE Taste driicK
die eingegebene Code-Nr.
rameler- 02w .
- 055 einstellen.
) 3 Mit - oder U -Taste eine neue Code-Nr. zwischen 000 und
. st qe wechselt Code-Nr. 15t
DELTTTTE 4 *MODE'-Taste zur Abspeicherung erneut betatigen. AnZeige
geandert.
1 en o - ' . inihren Anfangszustan
S Nach 8 Sekunden ohne Tastenbetatigung springt die Anzeige It i 9
zurlckK.
iner ' . : iher die seri hnittstelle
if}eheg; e ‘ : Anmerkung: Code-Nrn. zwischen O und 99 konnen nuf uber dg‘: ;)ger !f)lflaer E?e B
i;imw_%* eingeben werden. Die Eingabe einer Code-Nr. zwischen O und 99 U 1St
;ogllc}h_”-ﬁ;.;.—'! zwar moglich, wird jiedoch ignoriert.
ung mogucr 3.3.3 Andern eingestellter Werte Eine Anderung von Parameterwerten una Wahlschalterstéllungen ist erst nach EIngate
L des Benutzercodes moglich.
ngabe eines . . - R
barameter Pr O ... Pr 9 kénnen sowohl pe lqufendem als auch pel stillgesetztem AN
verandert werden.
rt werden , , : . Tl
tilistenence’ Die Anwah! der Schalter b 0 ... b 14und Pre <t aus Sicherheitsgriinden nur bei stilige-
dy an) setztem Antrieb (Klemme :13 oder :14 offen, Display zeigt "inh’ hzw. 'rdy") moglich.
Um eingestellte Werte zu &ndern, ist wie folgt vorzugehen:
1 "MODE"-Taste driicken und mit - bzw. |l -Taste den gewtinschten Parameter oger
geselzl ISt Wahlschalter anwahlen. Das Display zeigt abwechselnd Parameter- bzw. Wahlscha'
ternummer und dessen aktuellen Wert an (Moaus 'Anzeigen’).
). Anzeige 2 . ' 2. Zum Andern des bestehenden Wertes "MODE'-Taste noch einmal betatigen:
N Display wird stabil und zeigt aktuellen Wertan (Modus "Wert andern’).
zeige zeig 3. Mit - oder U - Taste gewlnschten Wert einstellen.
1 und zei 4. "MODE'-Taste erneut betatigen. Display zeigt wieder abwechselnd die Parameter-
' oder Wahlschalternummer und deren Werte an (Modus "Anzeigen’).

\ijvnedng gew(\l{:}wsoht, mit fl- bzw. U -Taste weitere Parameter oder Wahlschalter anwéhlen
A . . .
. e ;’:i‘; erte andern. Erfolgt innernalb von 8 Sekunden keine Tastenbetatigung,
i kehrt nzeige zur Standardanzeige (f, bzw. M, bei angesteuertem Motor oder

C rdy’ bzw. "inh’ bel stillgesetztem Antrieb) zurtick.




3.4 Beschreibung der Parametel

Pr0: Mmimalfrequenz(fmm)

Pri1:

Pr2:

Pr3:

Prd-

ortes (0, 0/4 MA oder bei Wah! 20 ... 4 mA bei

| abe ges minimalen Sollw e, . ein
gg tn\if?x;%tent sich die mit Pr0 eingestellte Minimalfrequ

| f | tvon Pr 1) |
Rereich: 0 - Tyax (Einstellwert VO T - M
Einstellung vgﬁﬁ)f,,‘m groBer als i€ it Pr 1 festgeledt

moglich (die Anzeige am Display blinkt).

malfrequenz Ist nicht

Ausheferungszustand: 0 Hz
siehe Kap. 4.3

Maximalfrequenz (fy, Ax)

Stellt sich bei Vorgabe des maximalen Sollwertes (10 V, 20 mA, oder bei Wah!

20...4mAbei4mA)em. - . o
Bereich: f,,., DIS ZUr absoluten Maximalfrequenz, die mit b 14 festgelegt wil d

(120 Hz, 240 Hz, 480 Hz). Einstellung von fax unter Qie mit Pr 0 feségelelgfi; ‘
Minimalfrequenz ist nicht moglich (die Anzelge am Dnspljaylbllnkt). ine Einstel-
lung bis 480 Hz st nur hei Microverter D 16.. 39 kKVA moglich.

Auslieferungszustand: 0 Hz
siehe Kap. 4.3

Beschleunigungszeit

Zeit des Ansteigens der Ausgangsfrequenz von O Hz auf die absolute Maximai-

frequenz, festgelegt durch b 14,
Bereich: 0,2 bis 600 S

Auslieferungszustand: 5 s (Microverter D 16 ... 39 kVA)

10 s (Microverter D 50 ... 100 kVA)
siene Kap. 4.7

Bremszeit

Zeit des Absenkens der Ausgangsfrequenz von absoluter Maximalfrequenz
0 Hz, festgelegt durch b 14.

Bereich: 0.2 bis 600 s

Auslieferungszustand: 10 s (Microverter D 16 ... 39 kVA)

20 s (Microverter D50 ...
siehe Kap. 4.7 g

Maximalstrom

Legt die maximale Laststromgrenze fest.

Der Maximalwert betrg ° !
_ gt 150 % des Geratenennsty |
maxi . ' omes. Dies Clala
mavimal 60 Sekunden feBen, e Pr5 = 05 % eingestlt . Wie die 1/
. It‘._* '-,'I :.';" | =

malstromgrenze Uberschritten ine |
.  erfol _
Bereich: zwischen dem mit Pr5 ein gieine Uberlast-Abschaltung "It".

ennstiom: gesteliten Dauerlaststrom und 150 % Gerz: i

A. : 0 " O
ufldsung: 0,1% bis 100 % I danach 1% bel > 100 % |
O In

A‘usheferungszustand: 150%
sSiehe Kap. 4.6




Pr5: Dauerlaststrom

7ulassiger Motorlaststrom Im Daue'rbetneb. e dperschitien beginnt die
SR | Wird die mit Pr 5 eingestellte Dau;rlaststromgf ralpunkte am _ED-Display
| * t - Funktion zu laufen. Dur |
wird das Laufen der | * t - Funktion angezelgt
- DauerlaststromgrenZe erfolgt eine Uberia

Bereich: 10 % bis 105 % Gerétenennstrgm
Auflosung: 0,1% bis 100% I danach 1%.

Auslieferungszustana: 100%
sieche Kap. 4.6

| Wahl Pr6:  |*RKompensation (Boost)

wird
gte
Einste!

Spannungsanhebung hei kleinen Frequenzen. -l
Einstellbar von 0 bis 25,5 % der Nennspannung ab 0 Rz Anhebung der Ke

nie von 0 Hz bis zur halben Eckfrequenz - Pr c;_linear abnehmend.
Mit Wahlschalter b 3 wahlpar: dynamischer Boost p3=0
statischer Boost 03 =1

Siehe Kap 3.5.

Bereich: 0 bis 25,5% der Nennspannung
Auflosung: 0,4 %

laxima Auslieferungszustand: 5,1%, sutomatische Anhebungd
siehe Kap. 4.2.1

Pr7: Schlupfkompensation

| astabhangige Frequenzanhebung um den schlupfbedingten Drehzahlabfall z:
verringern. Die Frequenzanhebung ist linear abhangig vom flieBenden Last-
strom. Die mit Pr 7 eingestellte max. Frequenzanhebung wird bei Vollaststrorm
erreicht. Sie ist abhangig von dem mit b14 eingestellten Frequenzbereicn.

uenz au’ b14 max. Freguenzanhebung

120 Hz 5Hz
240 Hz 10 Hz
480 Hz 20 Hz

Auflosung: 0,1 Hz

Auslieferungszustand: 0 Hz
siehe Kap. 4.10

o M Pr8: Stromgrenze beiGleichstrombremsung

) Nur wirksam, wenn die Funktion "Gleich -
erc | Ichstrombre :
. und b 7 aktiviert ist remsung” mit Wahlschalter b 2

Bereich: 40 bis 150% des Geratenennstromes
Auflosung: 1% '

. - siehe Kap.4.8




Be GTuSpefTBMT*EDGH ka

Adresse |ecel Frequ
Rereich: 00 DIS 99

Abruf der gespe

Die EckirequenZ (fe.e)
foEeC?“ﬁﬁ 'w'i'rfj.

Bereich: abhangig von der
b 116 f... <lg, «f..

Eod

;HJSE!EfEfngSZUS{aﬂd
siehe Kap.4.2

. Ansteuerung uber

| enzumricnter gezie
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st die Frequenz. bei der d

serielle Schnittestelle

-unter Pr9 angegepenen Gerate-

ahl dé
en werden.

an durch AnW
I angesproch

ache

o maximale Motorspannung

it b 14 eingestellten Frequenzbereichsgrenze

50 Hz

3.5 Beschrei
Wahlsch—



rate-

35 Beschreibung der bO:

Wahischalter

Auswah! Sollwert: Frequenz- oder Momentenvorga

— Frequenzvorgabe: hO=1

_ Momentenvorgabe: b0 = 0

e :5 odefr, abhangig von der

. - AR T lemm
Bei b 0 = 1 ("Frequenzvorgabe ist die frequeﬂzbestimmeﬂd.

Einstellung von b11, die K|lemmen :8 oder ‘A7

Der Sollwerteingang, Klemme 7 ("I\/IomentenvorgEibe
strombegrenzung benutzt weraen.
10 % Geratenennstrom und +10
Pr 4 eingestellten Maximalstrom.

-7 entsprechen etwa.

Bei b 0 = 0 ("Momentenvorgabe’) vergleicht der .
genden Laststrom mit dem an Klemme :7 vorgegepenen | aststromsollwert.

Die Sollwertvorgaben an den Kl

sam. Ist der Laststrom kleiner als der an Klemme :7 yorgegebene L aststrom

sollwert. wird der Antrieb an aer eingestellten Beschleunigungsrampe bis *
Wird beim Beschials

Maximalfrequenz, die mit Pr 1 eingestellt Ist, peschleunigt. VWIrt
nigen der vorgegebene | aststromsollwert erreicnt, SO steht kein Beschleuni-

gungsmoment menr zur Verfigung. Der Antrieb dreht mit der dem erreichien

| astmoment entsprechenden Drehzahl.

Auslieferungszustand: b 0 = 1
siehe Kap. 4.4

" kann als externe | ast-

\/ oder offener Kontakt entsprechen dem miit

Womentenregler' den vorlie-

emmen :5, :8 oder :A7 sind hei b 0 = 0 uNwir«

e

e il e g

= =
N el - e

— —— i e -
u - e =
= — ] - —
= - -

- ———

s T N PS—

1 o

S

]
-n-.—-'-—l-'-'——'—
-

— T

b1: Verhalten nach kurzzeitigem Netzausfall
_ Anlauf automatisch: b1 =0 4
— Anlauf manuell: B = L

Bei Wah! "automatischer Anlauf’ erfolgt, nach kurzzeitigem Netzausfall, durcr
die Regelung automatisch ein Quittierungssignal. Der Motor lautft deshalb nacn

kurzzeitigem Netzausfall selbsttatig an, wenn die Kontakte an den Klemmen : 13
und :14 geschlossen sinad.

e -
- -

Bel Wahli "manueller Anlauf" 1auft der Antrieb nach kurzzeitigem Netzausfall ersi "-'I i
nach Quittierung (Klemme :13 6ffnen) wieder an. |

Hinweis: Bestehende Vorschriften z.B. DIN VDE 0100 Teil 727 beachten! . 15

b2/b7: Verhalten beim Stillsetzen LN

Durch Offnen der Klemme :14 (Stop-Signal) wird der Antrieb stillgesetzt. Das | '1

Verhalten des Antriebes beim Stillsetzen wird d | 't
- urch l
ter b 2 und b 7 bestimmt. e die Stellung der Wanischal-

Bei Wahl "Austrudeln” wird sofort nach Offnen der Klemme :14 (Start/Stop- il

Signal) Reglersperre vorgegeben. Der Antrieb |2 '
Display zeigt “inhe (Inhibit). ntried lauft daraufhin ungefuhrt aus, das |

Sieel ii;\/\;hl ‘Gleichstrombremsung" wird sofort nach Offnen von Klemme :14 4

(Dauergo gsss?agg:ﬂghbe_l gogstanter Frequenz linear bis auf Null reduziért A
' = (, -Lanach wird bei kleiner Frequenz (=3 Hz) der mi
= er m

eingestelite Bremsstrom auf den Motor geschaltet. Nach)Stillstair:g %r:? [\G/Itstro‘::; 8

wird ein von der Boost-Einstellun ANai
. g abh | -
SEburdEaut do Motor geschangt angiger Gleichstrom fiir die Dauer von = 1

-



' Nisplay 'de’ an.
Wahrend aer G|eichstrombremsung zeigt das LED-Di P y

Das Bremsen an aer Rampe kann mit oder 0

Bremsrampe mit Nachfuhrung ey AH;[ ”r? téremsrampe auf
Signals an der mit oarameter Pr3eingestelen e = reisspannung nach-
Die Bremsrampe wird in Abhangigkeit von def kg

gefunri.

‘Wi | Yifnen der
Bei Wah! “Bremsrampe ohne Nachfuhrung wird aer Antr;efzhrz?h V(\?; i
Klemme ;14 an der eingestellten Bremsrampe he(unterg .

Bremsvorganges wird die Bremsrampe nicht beeinfluBt.

b2 b7 A der Stillsetzung

o0 0 Rampe mi Nachfihrung
0 1 'Austrudeln
1 O
1 1

Gleichstrombremsung
Rampe, ohne Nachfuhrung

Auslieferzustand: h2=0:b7=0
siche Kap. 4.8

b3: Spannungsanhebung bei kleinen Frequenzen

~ *dynamischer Boost": b3=0
_*statischer Boost: D3 =l

‘statischer Boost”: Spannungsannebung bei niedrigen Frequenzen zur
Erhohung des Losbrechmomentes entspr. der Einsieliu;
mit Pr 6. Die Spannungsanhebung ist lastu nabhangia.

"dynamischer Boost L astabhéngige Spannungsanhebung. Die max. Sparir
ungsanhebung wird mit der Einstellung von Pr 6 festg
legt. Im Leerlauf erfolgt keine Spannungsanhebund, -
maximale Anhebung wird bei Vollast erreicht. "

Auslieferungszustand: b3=0
siehe Kap. 4.2.1

b4: Frequenzvorgabe bipolar / unipolar

- bipolare Frequenzvorgabe: b4 =0
—~ unipolare Frequenzvorgabe: b4=1

Die Auswahl! mit b 4 bipolar/uni g
. polar bezieht sic | ks
V-Einginge Klemme 5 und Klemme ‘A7 Ich nur auf die Frequenzsollw:

Bel b 4 = 0 (bipolare Vorgabe) sind die Steuerei
d -- .
Klemme :15 / Klemme :17 wirkungslol: Steuereingange Rechtslauf / Links! 2

Auslieferungszustand: b4 =1




o
ahl Nul

g r*lacr "

2N Qe

end ges

= Z2Ur

BY
e insie iUl

Nangid
L S{n |

6 ff_‘“-’.' _;
bung. ¢

y(NTWE ‘

. Bel Wah!

D5:

D6:

b8:

Freguenzsteuerung / Drehzahlregelung

_Drehzahlregelung: b5=0
_ Frequenzsteuerung: b5 =1
en:10und:11ein

ie AnschluBklemm .
G Impulsgebers siene

~ir drehzahlgeregelten Betrieb ist a _
s chnische Daten des

nkrementalgeber anzuschlieBen (Te

Kap.4.11).
Bei b 5 = 0 (Drehzahlregelung

) ist die Schlupfkompensation unwirksam.

Auslieferungszustand: b5=1
siehe Kap. 4.11

Auswah! des Fernsollwertes

Sollwertvorgabe Uiber Klemmenleiste . h6=0
Sollwertvorgabe Uber serielle Schnittstelle: b6=1

Bei offener Klemme : 16 (Handsollwert) ist die Stellung von D 6 ohne Einfluf;
siehe hierzu Bild 16 in Kap. 4.4.1.

Fernsoliwert:
Bei Fernsollwert muB die Klemme :16 mit 0 V gebrickt sein.

Bei b 6 = 0 wird der Frequenzsollwert als Stromsignal (0 ... 20, 4 ... 20 oder 20 .

4 mA) tber Klemme :8 oder als Spannungssignal (0 ... 10 V) Uber Klemme @A
vorgegeben (Auswahl erfolgt Uber b 11).

Die Antriebsparameter konnen Uber die serielle Schnittstelle nicht beeinflul3t
werden.

Bel b 6 = 1 "serielle Schnittstelle” erfolgt die Frequenzvorgabe und die "Momen-

tenvorgabe” Uber die serielle Schnittstelle. Vorgaben tber die AnschiuBklermmen
.7, :8, A7 sind dann ohne Wirkung.

Auslieferungszustand: b6=0
siehe Kap 4.4

Anzeige auf dem Display

- Anzeige der Ausgangsfrequenz: b8=0
— Anzeige des Laststromes: b8 =1

Die Ausgangsfrequenz wird in Hertz angezeigt. Der Laststrom wird in %

gen aut Geratenennstrom (Typenschildangabe) ausgegeben. bezo-

Auslieferungszustand: b 8 =0
siehe Kap 4.14
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D9:

Frequenzvorgabe und Ansteuerung

- {iber Klemmenleiste: b9=1
- gber Bedieneinheit: pb9=0

| be
Beib9=1 ‘Klemmenleiste’ erfolgt die Ifrequenzvorga
den Klemmen der AnschluBklemrnenletste.

. | kbare Be-

Beib9=0 ‘Bedieneinheit’ erfolg! die Sollwertvorgabe (ber die steC
dieneinheit.

. | analoger
Ein vorher, bei Ansteuerung Uber die K'em.mememi' th;rr? sze tngtr;?cerb uta)eﬂ::
Frequenzsoliwert wird gespeichert und beim UmsC ﬁl e
Bedieneinheit als Ausgangswert fr den e W; de?ﬂ- Taste erhoht und
diesem Wert ausgehend, wird def Frquen;sollweﬁ o bei nicht Im Modut‘: M
mit der - Taste verringert. Die Bedienel_nhe.lt glarf sich hl|er eT| . betéttg{
‘Anzeigen' befinden (siehe Kap. 3.1). Wird keine der beiden 14 =

bleibt aer Frequenzsollwert konstant.

Mit der “Start'-Taste wird der Antrieb freigegeben und lautt guf de{? ZUVor !(( ae
stellten Frequenzsoliwert. Wird nun der Frequenzsollwgrt mit der 1i- bzw. 20
Taste verandert, folgt die Ausgangsirequenz und damit der Antrleb gnmmfr—_s bal
Durch Betéatigen der \GTOP/RESET'-Taste wird def Antrieb wngder stillgesetzt.
bzw. eine eventuelle Fehlerabschaltung (siene Kap. 2.5.2) quittiert.

im Auslieferungszustand ist die Drehrichtung noch von der Ansteuerung det
Klemmen 15 bzw :17 abhéngig, kann jedoch umparametriert werden, dal} die
Klemmen :15, :17 inaktiv sind und die Drehrichtung nur mit aer ‘>"-Taste be-
stimmt wird. Dieses gilt jedoch nur flr die Betriebsart "Bedieneinheit’. In der
Setriebsart "Klemmenleiste” wird die Drehrichtung von der Ansteuerung der
Klemmen :15 und :17 bestimmt.

Die Umschaltung der Drehrichtungsvorgabe geschieht im erweiterten Funkions
men (siehe Kap.5). Unter Pra = ‘50" muB der Wahlschalter b 51 auf "1" umge-

stelit werden. Danach ist die "G'-Taste fUr die Drehrichtungsvorgabe in der '
Betriebsart "Bedieneinheit” aktiv.

(ber die entsprechen-

‘-q- !

In der Betriebsart “Bedieneinheit’ sind die Steuereingange Uber die Klemmen 14 .

- Start/Stop, : 16 - Hand/Fern, :12 - externe Storkette, :13 - Freigabe/
Sperre/Quittierung nicht aktiv.

Die Sollwertvorgaben Uber die Klemmen :5 - Frequenzsollwert/V, ;7 - Mom:=-
tgnsoll\yenN 8- Frequgnzsollwert/mA, - Fern, :A7 - Frequenzsollwert/V - e
sind bel b 9 = 0 ohne Wirkung. Der Wahlschalter b 0 - Auswahl: Frequenz

/Momentenvorgabe - ist in der Betriebsart ‘Bedieneinheit' |
A edieneinheit" ohn I N P
tenvorgabe” ist hier nicht méglich. S “

Wird in der Betriebsart "Bedieneinheit (b 9 = "0") bei laufendem Antrieb o

Bedieneinheit abgenommen, so 4y o o =
e g S0 lauft der Antrieb mit der aktuellen Freque

Ohne Bedieneinheit 148t sich d ieb in di
er Antr -
schaltung zum Stilstand bringen €0 in dieser Betriebsart nur durch i = 4i-

Auslieferungszustand: b9 = 1




"i[-':f"l_

und

b10:

bil:

bi2:

h13:

Codesicherung der seriellen Schnittstelle

b 10 = 0 gerade Paritat
b 10 = 1 ungerade Paritat

Bei Ansteuerung Uber serielle Sohmttsteflle wichtig (sle
Schnittstelle Microverter D 1,4 - 100 kVA

Auslieferungszustand: b 10 =0

Auswah! der Frequenzvorgabe - Fem

| | ene
Mit Wahlschalter b 11 wird die Regelung des Umrichters an die vorhanao

externe Frequenzvorgabe angepalt.

b11=0.20 —StromeingangKemme:B 0..20mA
b11=4.20 _Stromeingang Klemme :8 4 ... 20 A
bh11=20.4 _ Stromeingang Klemme 8 20 .. 4mA
b11=Ur _Spannungseingang Klemme :A7 0.... +10V

Durch Ansteuern von Klemme :16 (-0 V bzw. 124\ bei positiver Logik) wird v
Hand- auf Fernsollwert umgeschaltet.

Bei Wah! b 11 = 0.20 wird der Stromeingang Klemme :6 frequenzbestimmenc

wobei 0 mA der Minimalfrequenz oder 20 mA der Maxi.mlalfrequenz entsprecher
Bei Wahl b 11 = 4.20 entspricht 4 mA Uber Kl. :3 der Minimalfrequenz oger <L i~

der Maximalfrequenz.

Bei b 11 = 20.4 ergibt sich bei Vorgabe von 20 mA Uber Klemme -8 die Minimal:

frequenz oder bei 4 mA die Maximalfrequenz.

Wird b 11 auf "Ur" gesetzt, dann ist der Spannungseingang Klemme (A7 fre-
guenzbestimmend.

0V = Minimalfrequenz; =10 V = Maximalfrequenz - bipolar/unipolar, siehe b 4.

Auslieferungszustand: b 11 = 4.20
siehe Kap. 4.4.1.2

Baud - Rate der seriellen Schnittstelle
4800 Baud: b 12 =4.8
9600 Baud: b 12 = 9.6

Auslieferungszustand: b 12 = 4.8

Rucksetzen samtlicher Parameterinihren Auslieferungszustand

b 13 = 0 : ohne Wirkung
b 13 = 1 : RUcksetzen auf Standard

Wird b 13 = 1 gesetzt, werden die Werte aller Parameter und Wahlschalter in

ihren Auslieferungszustand gesetzt. Nach dem R(: .
standig auf O zurlck. m Rucksetzen springt b 13 selb-
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2 9kHz. h14-1.Eingabe = 2.9
h14-1. Eingabe = 5.9 (nur bei
Microverter D 16...39 KVA)

"3Fl’equenzbereichezurAuswahl: 0. 120Hz b14-2. Eingabe = 120
0..240Hz: D 14-2 Eingabe = 240

0..480Hz: b14-2 Fingabe =480 (nur De!
Microverter D 16...39 KVA)

Taktirequenzen (b 14-1. Eingabe):
Bei einer Taktfrequenz von 9 g kHz ergibt sich das Wirkungsgradoptimur far
Bei 5.9 kHz ergenen sich héhere

den Umyrichter (minimaie Schaltverluste).
Schaltveriuste am Umrichter, aber kleinere Motorverluste, DESSETES Runalautver- ‘

halten und geringe Motorgerausche.

Frequenzbereiche (b 14-2. Eingabe):

Es lassen sich 3 Frequenzbereiche einstellen.
-0...120 Rz

-0..240 Hz

.0 . 480Hz (nur beiMicroverter D 16...39 kVA)

Abhangig von den gesgtzten Frequenzbereichen werden automatisch aie
Steilheit der Beschleunigungs- und Bremsrampe sowie die Werte fUr die
Schlupfkompensation und die Auflosungen geandert.

Auslieferungszustand: 2.9; 120
sieche Kap. 4.1

4.1 Auswahl d¢
des Freque



ch mit Wahischalter D 14 einstellen

Die Taktfrequenz und der Frequenzbereich 1assen S|

- und
4.1 mnllld-r'r.kﬁn:::nl (siehe Kap. 3.5). \_
- o | chronen sinushewerteten Pulsprel-
Die Motorspannung wird nach dem Prinzip def ias,g? die Taktfrequenz (Tragerfrequenz
li tenmodulation erzeugt. Bei diesem Verfahrend B‘ID | reilch s
] tr die Pulsbreitenmodulation) im ganzen Arbeitsoetss
. oy > und 5,9 kHz. (5,9 KRz nur
Das Gerat verfugt Uber 2 einstellbare Taktfrequenzen. 2.9 kH
bei Microverter D 16 ... 39 kVA)
- chterwirkungsgrad
2 9 kHz sollten eingestellt werden, wenn maximaler Um”Chterw'rku gs9
gewlnscht wird.
- te e ingerer Um
Mit der Taktfrequenz von 5,9 kHz ergibt sich zwar elners_eltselg :rEVéaaSmE?f;'Qgr ookt
richterwirkungsgrad (héhere Schaltverluste), andererseits Wer L e
rer Motorwirkungsgrad, besseres Rundlaufverhalten bei kieinen .
- gere Motorgerausche erreicht.
Der Microverter D verfiigt iber einen sehr groen AusgangSfF?queﬂzgere'Cgt(eorf;rﬁf .
480 Hz). Die geforderte Maximalfrequenz des Microverter D wird ml"[ at;am - ur )
festgelegt. Der Frequenzbereich solite SO eingestellt werden, dal3 d|§ obere Frequern?
bereichsgrenze méglichst nahe an der Maximalfrequenz (Pri1-Wert) liegt.
Mit Wahlschalter b 14 lassen sich 3 Frequenzbereiche einstellen:
-0... 120 Hz
—-0...240 Hz
-0...480 Hz
Einstellung der Taktfreguenz und des Frequenzbereiches:
-~ Wahlschalter b 14 anwéahlen.
Display blinkt und zeigt nacheinander die Wahlschalter-Nr b 14", die Takt-
frequenz 2.9, oder 5.9 und den Frequenzbereich 120, 240 oder 480 an.
- "MODE"-Taste betatigen.
| Die Anzeige wird stabil und zeigt die Taktfrequenz.
i Mit U- oder 1I- Taste die gewlinschte Takifrequenz auswahlen.

- "MODE"-Taste erneut driicken.

Die Anzeige bleibt stabil und zeigt nun den Frequenzbereich. Mit der U- bzw. U- Taste

den gewunschten Frequenzbereich setzen.Nach der Auswah! durch Driicken der
'MODE'-Taste die eingesteliten Werte bestétigen.
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| ~linie) ist ma fur das
S 1)/f Kennlinie) xstmaﬂgeberjd
Die Spannungs - Frequenzkenniinie (iM folgendeﬂllelL e gt erforderich, die U p

obes. Es ist desha .
Wnb{er halten disef:':fﬁmm und die entsprechende Anwendung anzupasseti.

Die Ut - Kennlinie ist nestimmt durch:

_die maximale Spannung,
- die maximale Frequenz,

nnuna erreicht wird.
_die Eckirequenz d .h. die Frequenz, pannung

pei der die maximale S

Die maximale Ausgangsspannung des Umrichters ist etwa gle[i;‘h decrj é\lnetzanschlue_
spannung. Sie kann nicht durch Parametereinsteliung beeinfluBt weraen.

Die Maximalfrequenz des Umrichiers st innerhalb des mitb 14 yorgewahlten Frequenz-

pereiches durch Pr 1 (Maximalfrequenz) frei einstellbar.

Die Eckfrequenz f., wird mit Pre eingestellt. Der Einstellbereich ist abhangig von der
mit b 14 eingesteliten Freguenzbereich.

Prc
120 Hz I5hHz 120 Hz
240 Hz 15 Hz 240 Hz
480 Hz 30 Hz 480 Hz

f/Hz

Fecx fo 1

R

2ur Anpassung der U/f - Kennlinie an den verwendeten Motor muB8 deshalb
pexannt sein:

~ g gewunschte Maximalfrequenz
- e Motornennfrequenz
- gie Motornennspannung

Enstellungshinweise -

|la“ wun n 1”1 |- n . “ | ] | a8 ||||[|
0 - [_

- Die Motornennspannun |
R g mus gleich der Umrichtere;
Auf richtige Wickiungsschaltung achien| Umrichtereingangsspannung seir

=D 14 wird so eingestellt, daB die gewiing

kleiner dem mit b 14 ein | malirequenz gleich ode
- ngesteliten Frequ fs Ve Y Odei
mogliche Frequenzbereich zy wéhlf.-mfI FHEOSIGIc st Es ist der Kleinst:

De EC’ | | .
¢ e -




o (930/400 V) — Wicklung soll mit
Beispiel: Ein 50 Hz Normmotor mit22.0/3.fQ- V- (230/400V)
maximal 45 Hz betrieben we;rden._ Len?)
Einstellungen: Prc =50 Hz (Eckfr.equ nz) o
h 14 = 120 Hz (Frequenzpereich)
Wicklungssohaltun-g:_Stern _
br 1 = 45 Hz (Maximalfrequenz)

als die Motornennfrequenz.

2. Fall: Die gewtinschte Maximalfrequenz ist grofier ais dis W A
In digesem Fall muB unterschieden werden, ob bei Frequenzen ub

ag |V | nt zuldssig Ist oGer
" quenz (Feldschwéachbetrieb) ein abne.hme-ndes MOtO%n;Q?; ; e er?orderi
: ob das Lastmoment der Arbeitsmaschine konstantes

~ st Feldschwichbetrieb zuldssig, wird als Eckfrequenz (i:ircc)l Enlﬁ g/l Q:Gr'
nennfrequenz eingestellt. Die gewlnschte Maximalfreguenz r

| vorgegeben (Pr 1 > Pr ¢). Der Frequenzbereich wird wie beil Fall 1 ausge-
N wahlt.

' ~l o
Beispiel:  Ein 50 Hz Normmotor mit 220/380 V - (230/400 V) — W|cklung SL _
50 Hz mit konstantem Lastmoment und tber 50 Z mit Feldschwé-
chung betrieben werden. Die Maximalfrequenz sei 115 Hz.
Einstellungen: Prc = 50Hz (Eckfrequenz) .
b14 = 120Hz (Frequenzbereich)

Wicklungsschaltung: Stern
Pr1 = 115Hz (Maximalfrequenz)

Konstantes Lastmoment auch Uber die Nennfrequenz fN hinaus.

- Erfordert die Anwendung konstantes Lastmoment auch tber die Nennfre-

z quenz f, hinaus, so ist dies bei Motoren mit Stern / Dreieck - Wicklung bis 7.1
einer Frequenz von f = V 3 x f, moglich. Dies entspricht 87 Hz bei Motoren
mit einer Nennfrequenz von 50 Hz und 104 Hz bei 60 Hz-Motoren. Der Motor
wird dabei in Dreieckschaltung angeschlossen und die Eckfrequenz mit Pr ¢
auf einen Frequenzwert von f = \/égx fiy eingestellt.

Hierbei ist zu beachten, daB der Umrichter entsprechend dem Nennstrom fr

Dreieckwicklung auszulegen ist. Der Motor sollte in Isolierstoffklasse F ausge-
R fahrt sein.

Beispiel:  Ein 50 Hz Normmotor mit 220/380 V/ — (230/400 V) -Wicklung soll mit
Konstantem Lastmoment bis 75 Hz betrieben werden.
Einstellungen: Prc = 87Hz (=V 3 x50 HZz)

b14 = 120Hz
Wicklungsschaltung: Dreieck
Pr1 = 75Hz

Bem.: Bei allen Beispielen wurde eine Umrichterein
vorausgesetzt.

gangsspannung von 380 V (400V)
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4.3 Einste
. * R ngsabfalls Maxin
ensation des | * R-spannu
5 Igufmomentes pzw. Zur Komp -« ur halben Eckfre-
Erhéhung des o Erhoh: E?egi:;baefeid‘ cann die Spannung von 0 Hz:tgrbffl’f g L:angehoben werden.
- Anlautmomentes gnu:r?;etzierproportional 2ur aktuellen Frequenz mil Param

Bild 13: U/f-Kennlinie mit ‘Boost” (! ‘R-Kompensation)

Mit Wahischalter b 3 kann zwischen einer statischen Anhe?ung ("statischer Boost') und
einer dynamischen Anhebung (“dynamischer Boost") gewahit weraen.

Bei der dynamischen Anhebung (b 3 =0, Auslieferungszustand) wi(dl die Spannung
ausgehend von ihrem der linearen U/f-Kennlinie entsprechenden Minimalwert automa—
tisch bei auftretender Last angehoben. Die Anhebung der Spannung erfolgt proportro_—
nal zum auftretenden Laststrom bis maximal zu dem mit Pr 6 eingesteliten Wert. Dabel
ergibt sich fir Pr 6 < 5,1 % bei f = 0 Hz und voller Last der mit Pr 6 einges‘tellte Wert aer
Spannungsanhebung. Der Wert der Spannungsanhebung reduziert sich linear mit der
Frequenz bis auf Null bei halber Eckfrequenz /2. FUr Einstellwerte Pr6 > 5,1 %

erfolgt eine Korrektur der Spannungsanhebung so, da3 bei 0 Hz die Spannungsanhe-
oung auf 5,1 % begrenzt wird und linear ansteigend die maximale Anhebung erst bei

I-.,/16 erreicht wird. Die Einstellung b 3 = 0 ("dynamischer Boost') ist bei Einzelantrie-
pen zu wahlen.

Bel der statischen Anhebung (b 3 = 1) wird die mit Parameter Pr 6 eingestellte Anhe-
bung unabhangig von der Belastung der Maschine fest vorgegeben. Der Verlauf der
Spannungsanhebung uber die Frequenz ist wie bei der dynamischen Anhebung. Das
Spannungs-Frequenz-Verhaltnis entsprechend Bild 13 wird aber allein durch die Ein-

sigllung von Pr 6 bestimmt. Diese Einstellung ist vorwiegend bei Gruppenantrieben
(menrere Motoren an einem Umrichter) vorzunehmen.

Hinweise zur Einstellung von Pr 6:

Bei Vorgabe eines kleinen Frequenzsollwertes wird di
‘ Ird die Spannungsanh | -
meter Pr 6 von kleinen Werten ausgenend solan : . i

| * ge ernoht, bis der A |
AnschlieBend wird der Antrieb langsam bis zur L e n

- | halben Eckfrequenz hochgef it
dabei ein deutlicher Drehzahlabfall d | - ehgetanren. Trit;
vergroBert werden. # Motors ein, muf die Sp dnnungsanhebung




an mit Parameter PrO eingestellt we.rc!en. Der
- mit Parameter Pr1 festgelegten Maximal-

Die Minimalirequenz fnw des Antriebes ka
/gleich aer Maximalfrequenz vorgegeben

Einstellbereich liegt zwischen 0 Hz und @e
frequenz. Die Minimalfrequenz mul3 kleiner
wergen.

t Der Einstellbe-

¢ Pr 1 eingestell
: er durch b 14

Die maximale Ausgangsfrequenz wird mit Paramet
reich liegt zwischen der mit Pr O bestimmten Minimalfrequenz Lfnd der C x -
festgelegten oberen Maximalirequenz. Eingaben von Werten fur fax die Kieiner s .
als die Minimalfrequenz, unter den Wert von fy Zu 169en: \':}f'erd.en vom SyS;em nic
akzeptiert. Die eingestellten Werte fur fay und f,, gelten tar beide Drehrichtungen
(vorwarts und ruckwaris)

Mit Pr 0 und Pr 1 kann somit eine individuelle Begrenzung des Frequenzbereiches

vorgenommen werden.
Hierbei gilt grundsatziich:

1, Wird durch den minimalen Sollwert (z.B. 0 Vjund
—f,.ax Wird durch den maximalen Soliwert (z.B. +10 V) bestimmit.

n der Einschrénkung des Fre-

Damit kann bei der Freguenzvorgabe unabhéngig vo
0 bis 10 V ausgenutzt weraen.

quenzbereiches immer der volle Sollwerthub von 7B

Vorteile:
- kein Totgang bei der Sollwertvorgabe
- bei Ubergeordneten Regelungen kann der volle Regelhub ausgenutzt werden

Pr 0: me i \l\l Pr 0: fHIH
oy 10V f
gui 20mA ia
zom‘ 20mA
m LmA siehe Kap. 4.4.1.2

Bilg 14
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4.4.1 Frequen

e Moglichkeiten der Sollwertvorgabe.

Das Gerat bietet mehrer
4.4 Sollwertvorgabe
Erequenzvorgane durch o
digitale Bedieneinhell =
Potentiometer 10 kQ HaﬂdSO“?”
_ext Spannungsquene 0. =10V Klermme
_ext Potentiometer 10 kQ - Fernsoliwert
~ext. Spannungsquelle 0 .+10V _ Klemme A7
_ext. Stromquelie 0 ... 20mA, ] Fernsollwert
4 .. 20 mA Klemme :8
20 .. 4mA

_eerielle Schnittstelle Fernsollwert Klemmen 20 ... 123
Momentenvorgane durch:
_Potentiometer 10 k() Handsollwert
—ext. Spannungsquelle 0..+10V Klemme :7
_sarielle Schnittstelle Fernsollwert Klemmern D0 .. 125
Die Auswahl zwischen Vorgabe der Frequenz oder Vorgabe des Momentes erfolgt
durch die Benutzung aer entsprechenden AnschluBklemmen, Freg uenzvorgabe:
Klemme :5, :8; oder :A7, Momentenvorgabe: Klemme 7 und Auswahl mit Wahlschalter
5 0. Bei Frequenzvorgabe muf Wahlschalter b 0= "1" gesetzt sein.
Die Auswah! Handsollwertvorgabe oder Fernsollwertvorgane erfolgt tiber Steuerein-
gang Hand-/Fernsollwert, Klemme :16 der AnschluBklemmenleiste.

115

s e e

Hand \ Fnrni Bedienfeld
1
| AV

. I '

Haﬂd |b9=r'0n

b9="1"

Laststromsollwert

serielle

Schmitsielle

Fern

JC+10¥

Biid 15




3
|

s 50 auf "1’ gesetzt sein
Bei der Betriebsart Frequenzvorgabe muB der Wahlschalter
(Auslieferungszustand des Gerates).

rgabe: Wahlschalter D

1enzvo -
Kontrolle bzw. Umschalten aut Frequ o Cinstellung gedn

Einstellwert kontrollieren. Wenn b 0 = 0, mu Wert 0 Stabil an. Mit |- oder -
'MODE'- Taste driicken, die Anzeige zeigt nun de‘fj & der MODE'-Taste gelangt man
Taste den Wert auf “1" &ndern. Durch erneutes Dricken 0t

: i 1 der Wert Von b O "'1 &
Surtick in den Modus "Anzeigen'. Es wird abweohselnd b 0" und
angezeigt.

Umschaltung Bedienfeld - AnschluBklemmenleiste: dsoll-
Die Frequengzvorgabe kann entweder tber das dlgitale BedienfeldDQdiruiﬁ;? erfolgt
wert bzw. Fernsollwert Uber die AnschIuBklemmenlelste-'erfolgen' - -'1# ktiviért die
‘iber Wahlschalter b 9. Mit b 9 ="0" st das Bedignfeld wirksam, b 9="1"4a
Frequenzvorgabe Uber die AnschluBklemmenleiste.

| - Jper
Umschaltung zwischen Handsollwert und Fernsollwert Del Frequenzvorgabe ub

Klemmenleiste (b 9 ="17):
Die Umschaltung erfolgt durch Ansteuerung de
tiver Logik bzw. mit +24 V bel positiver Logik.

- AnschluBklemme :16 mit 0 V bel nega-

Negative Logik Positive Logik

- -

L
Ansteuerung mit DCOV Ansteuerung mit DC+24Y
Bild 16
Kontakt offen: Kontakt gebrtckt mit O V bzw. +24 V
Handsollwert an a) Frequenzvorgabe als Fernsollwert an Klemme :8
Klemme :5 wirksam durch ext. Stromauelle
oaer

b) Frequenzvorgabe als Fernsollwert an Klemme A7
durch ext. Spannungsquelle
oder

c) Vorgabe der Antriebsparameter uber die serielle
Schnittstelle




7ur Vorgabe des Handsollwertes dient die Klemme 9.

Handsollwert | | : m-
- Der Sollwerteingang an der Klemme :5 ist nur Qann wirsam, wgnﬁtEISTVHS? 81 Se Lljiand-
schaltung Hand/Fernsollwert, offen st. Diese Eistellung entspric g

soliwert. Die Sollwertvorgabe kann mit cinem Potentiometer 10 k{2 odir e;-]egg;v zﬁtlernen
Spannungsquene 0 .. +10V erfolgen. Die externe Sollwertspannung age e
uriipolar (0..+10V)ails auch bipolar (O ... +10 V) vorgegeben werden. Dl

erfolgt mit Wahlschalter b 4.

Frequenzvorgabe

mit externer Spannungsquelle:

mit Potentiometer:

10«0 0,..210¥
Bild 17: Sollwertvorgabe mit Potentiometer Bild 18: Sollwertvorgabe durch externe Spannungsquelle
4.4.1.2 Fernsoliwert Stromsignaleingang:

Der Stromsignaleingang fir Fernsoliwert (Klemme :8) wird wirksam, wenn die Klemme
16 angesteuert wird (0 V bei negativer Logik; +24 V bel positiver Logik) und Wahlschal-

tler b6 = "0" gesetzt ist. Der Stromquelleneingang ist Gber Wahlschalter b 11 flr folgen-
de Stromsignale einstellbar:

Stromsignal b1

2..20 mA 0.20

4. 20mA 4,20 .

20 . 4mA 20.4* - 4.4.2 Momenten

") tlr spezielle Anwendungen, wenn bei mi m
| . el min. Sollwert max. Fre Mz
Sollwert min. Frequenz gefordert ist) e

Zur Al | :
uswanhl Wahlschalter b 11 anwahlen und entsprechenden Fernsollwert einstellen

0...2004
L.. 20aA ]— Auswahl ueber b11

20... i(ad 3 ~
Bi Q A
id 19 _




nen

SQUE

LLr

——

4.4.2 Momentenvorgabe

wird beil angesteuerter

Spannungssignaleingang: b |
. - emsollwert(K'emme AT) 11 auf "Ur" gesetztvwrd.

Der Spannungssignaleingang fur F .‘ b
Klemme :16 und Wahlschalter b 6 = "0" dann wirksam, W

Spannungssignal b 11

0..+10V Ur

0 M () oder externe
Die Vorgabe des Spannungssignals kann iber Potentiometer 10K

Spannungsquelle 0 ...+10 V erfolgen

Vorgabe

mit externer Spannungsguelie:

mit Potentiometer:

10k} 0...+10V

Bild 20: Fernsollwertvorgabe mit Fotentiometer Bild 21: Fernsoliwertvorgabe aurch
externe Spannungsquelle

Eingang - Serielle Schnittstelle:

Der Fernsollwert wird Uber die serielle Schnittstelle vorgegeben, wenn der Wahlschalier

b6 ="1" gesetzt ist und die AnschluBklemme :16 angesteuert wird (siehe Druckschrift
‘Serielle Schnittstelle Microverter D 1,4 ... 100 kVA', in Vorbereitung).

Handsollwert:

Die Vorgabe des "Momentes" bzw. des Laststromes in der Betriebsart "Hand" (Handsoll-

wert Uber Klemme :7) ist aktiviert bei:
— Wahlschalter b 6 = "0" (Ansteuerung Klemme :16 ohne EinfluB) oder
— Klemme :16 offen (Handbetrieb) (Wahlschalter b 6 ohne EinfluB)

Der Laststromsollwert ("Momentensoliwert') wird in der Betriebsart "Hand" tber Klemme :7

bestimmt. Vorgabe von 0 V an Klemme :7 entsprechen etwa 10 % Geratenennstrom.
+10 V oder offene Klemme entsprechen dem mit Par

len Laststrom (< 150% Geratenennstrom).

ameter Pr 4 eingestellten maxima-




(10 kQ2) vorgegeben werden (Bild 22)

T | ter .
ger Laststromsoliwert «ann mit einem Potentiome / eingespeist werden (Bild 23).

ader durch eine externs Spannungsquelle 0..+10

Vorgabe

Potentiometer: mit externerSpannungsqueHe:
mit Potent! |

410V
10k 03

. . - : be durch
Rilef ome 'oraabe mit Potentiomeler Bild 23: Momentenvorga

Fernsollwert:

Die Vorgabe des "Momentes® bzw. des | aststromes von "Fern" erfolgt entweder uber
Klemme :7 oder Uber die serielle Schnittstelle.

Momentensollwert Uber Klemme :7:
-Klemme :16 angesteuert
b6="0

Momentensollwert Uber serielle Schnittstelle:
-Klemme ;16 angesteuert
bo="1"

Bei der Vorgabe des "Momentes® bzw. Laststromwertes sowohl des Handsollwert als

auch als Fernsollwert hat die Stellung des Wahlschalters b O (Auswahl Frequenzvorga-
be  Momentenvorgabe) noch entscheidenden EinfluB3:

I. b0="0"-Laststromvorgabe "Momentenvorgabe'

Belb 0="0" (“Momemenvorgabe“) vergleicht der "Momentenregler" den vorliegen-
E:ien Laststromsstwert mit dem vorgegebenen Laststromsollwert -bei Betriebsart
‘_Hand“l den Handsollwert an Klemme :7, bei Betriebsart "'Fern’ den Fernsollwert

uoer die serielle Schnittstelle oder an Klemme :7. Ist der Laststromistwert kleiner al
der vorgegebene Laststromsollwert, dann beschleunigt der Antrieb bis zu der mi S
Parameter Pr 1 eingestellten Maximalfrequenz. Wird beim Beschleunigen de(?'r -

vorgegebene Laststromsollwert erreicht, dann steht kein Beschleunigungsmoment

menr zu VerflUgung und der Antrieb dreht mi -
mit der
entsprechenden Drehzahl. dem erreichten Lastmoment

00="1"-externe Laststrombegrenzung, ‘Momentenbegrenzung'

Beib 0 ="1"ist der Microverter D '
1 erD in |
44.1) Der v der Betriebsart Frequenzvorgabe” (siehe Kap.

irebsart "Hang"




Drehrichtungsvorgabe,

: oo des Ausgangsdrehfeldes
Der Microverter D bietet zwei Moglichkeiten, die Drehrichtung des AUSY

vorzugeben:

— Drehrichtungsvorgabe (iber Steuereingangé artes

— Drehrichtungsvorgabe durch Polaritat des Frequenzshomiﬂschalter b 4 -'Frequenz-
Die Auswahl der Drehrichtungsvorgabeart erfolgt aure ( die Fre quenzsollwer'Tei ngan-
vorgabe bipolar/unipolar'. Die Auswahl durch b 4 wirkt aut al

ge Klemme :5 und Klemme :A7.

Drehrichtung bei unipolarem Sollwert:

¢ Die Polaritat des Frequenzsoll-

(Betragsbi-ldung). Die Drehrichg
d :17 entsprechend aer nachfo!-

Bei b 4 = "1" ist unipoclare Frequenzvorgabe eingestell
wertsignals ist bei dieser Einstellung ohne Bedeutung
tung wird durch die Ansteuerung der Klemmen :15Un
genden Tabelle bestimmit:

Klemme
N5 3 [7 Reaktion

0 1 Linkslauf 0 = Klemme offen | |

1 0 Rechtslauf 1 = Klemme angesteuert mitOV (neg. Logik)
mit +24 V (pos. Logik)

1 1 71 Antriebwird entspr. den Stellungenvon

0 0 _J b2undb 7 gesperrt bzw. stillgesetzt.

Eine Drehrichtungsanderung (Reversieren) wird durch wechselseitiges Schlielsen bzw.
Offnen der Klemmen :15 und :17 erreicht. Flr ca. 50 ms durfen beide Kontakte ofien
sein, -Totzeit eines Wechsiers, ohne daB der Antrieb sperrt.

Bei Drehrichtungsanderung wird der Antrieb an der mit Parameter Pr 3 eingestellten
Bremsrampe auf Drehzah! Null gebremst und in entgegengesetzter Drehrichtung an
aer mit Pr 2 festgelegten Beschileunigungsrampe auf den vorgegebenen Sollwert
hochgefahren.

Drehrichtung bei bipolarem Sollwert:

Bipolare Sollwertvorgabe wird mit b 4 = "0" eingestellt.

Hierbei sind die Steuereingange Rechtslauf (Klemme :15) und Linkslauf (Klemmme :17)
nicht aktiv. Die geforderte Drefrichtung wird aus der Polaritat des vorgegebenen Soll-
wertes automatisch erkannt und in der Regelung / Steuerung verarbeitet. Bei Sollwert-
anderungen wird der Antrieb den eingestellten Rampen entsprechend auf die vorgege-
bgne Drehzahl gefahren, auch tiber Drehzahl Null hinaus in die andere Drehrichtunga.
Die Polaritatserkennung erfolgt nur bei Frequenzsollwert/V Klemme :5 und Klemme K:JA?.
Bei Sollwerteingang Klemme ‘8 (Frequenzsollwert/mA) ist nur positive StromfluBrichtung

(Klemme :8 = Stromsenke) vorgesehen. Negative Stromsignalwerte (mA) werden als
Sollwert gleich Null ausgewertet.

schaltung durch Uberstrom (@1) oder durch Uberspa
-haltt i pannung (OW) auftreten.
Die Stérungen kdnnen evtl. durch folgende MaBnahmen vegr]ffinde)rt werd::'

~ Bremsrampe verlangern (Pr 3 M)

— Bremsrampe mit Nachflhrung einstellen (b 2 = 0! _ "0
— Widerstandsschalter einsetzen. | /D7 ="0)

AR



4.6 Strombegre

fert fist . /jfsg_u' e

Rechis” l
.15 | | | .
| | Q
A |
t
0
|
"Links” |
(.17 |
I
1
t
0

8ild 24: Drehrichtungsumkehr aurch Rechts/Links-Ansteuerung (b4 ="1)

Frequenzsollvert KL :5 Q

fst:ﬂ.l" fist

Severeingaenge “Rechts” K1.:15 und "Links” KL..17

sind wirkungslos.

Blld 25: Drehrichtun gsumxehr durch bipolare Soﬂwerrvorgabe (b4="0")




1 actstromregler, der hinter
Die Microverter D-Regelung/Steuerung verfugt le&f em@%&;&ireinwiit. Der Last-
dem Sollwertintegrator in die Frequenz- und Spamungsvebge-nen &ofwert (max. Pr
stromregler greift dann ein, wenn der Laststrom denvorgeg |ch e Stromgrenzen War
4-Wert) Uberschreitet. Beim Microverter D-Antrieb lassen Sk
Parameter einstellen.

1. Einstellung des Motordauerstromes (Pr 9)

iabae in % vom Gerateneni-
Mit Parameter Pr 5 wird der Dauerlaststrom des Antrlebes éf:] tfp\;echende s Wert
strom eingestelit. Bei Pr 5 sollte der dem Motornennstrom € |

o ichte en angeschlosse-
eingestellt werden. Mit dieser Einstellung wird der Umrltcl:]ter v\ipdddie e ? Iber-
nen Motor angepaBi. Im Falle einer dauernden Ub?”as uhg ton des Grenzwertes
wachung des Umrichters aktiv und schaltet nach Uberscnrel

den Antrieb ab.

Einstellbereich: 10 % .... 105 % des Gerdtenen nstromes
Auslieferungszustand: 105 %

Motornennstrom
Pr5[in%] = x 100
Umrichternennstrom

2. Einstellung des Maximalstromes (Pr 4)

Mit Parameter Pr 4 wird die Maximalstromgrenze festgelegt. Der Maximalstrom =r 4
sollte an die Uberlastbarkeit des Motors angepalt sein.

zulassiger Motorspitzenstrom
Prd[in% | = x 100
Umrichternennstrom

Wird im Uberlastfall die mit Pr 4 vorgegebene Stromgrenze Uberschritten, dan
greift der Laststromregler in die Spannungs-/Frequenzvorgabe ein, um den Last-
strom zu verringern. Tritt keine Entlastung ein (bedingt durch die Art der Lastcha-
rakteristik), so erfolgt eine Stérabschaltung “It'. Der mit Pr 4 eingestellte Maximal-
strom muB gréBer sein als der durch Pr 5 festgelegte Dauerstrom. Die Maximal-
stromgrenze Pr 4 ist bis 150 % des Geratenennstromes einstellbar. Dieser Strom
kann maximal 60 s flieBen.

Einstellbereich: [Pr 5-Wert] bis 150 % des Geratenennstromes
Auslieferungszustand: 150 %

3. Uberstromschutz - | * t-Abschaltung

Bel Laststromen, die groBer sind als der mit Pr 5 eingestellte Dauerstrom, wird die
| * t-Uberwachung aktiviert.

Bei Ubersohreitgn des intern festgelegten Grenzwertes (Strom-Zeitflache | * t =
konst.) erfolgt eine Stérabschaltung "I t'des Microverter D

Die | "t - Abschaltzeit tab errechnet sich wie folgt:

25,7 xPr5
t =

= | ast [%] = aktueller L im v
|\ aet [%] - P75 Lost L 70 aststrom im Uberlastfall

- |
Pr5< e = Pr4

Bild 26 zeigt das “Uberstromschutz--Diagramm“ des Microverter D
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Bild 26: Uberstromschutz Microverter D

4.7 gollwertin



W ¥

o Eingriff (Handsollwert Klemme :9,
Der Sollwertintegrator ist bei allen FrequenZ\[QFQabe”d'_mitEa{{;\ ‘ cgien einheit).
Eernsollwerte Klemmen :A7/:8/serielle Sehnittstelle, IgIte™ == e
. 1ar Eraalienzve e so einzustellen, G
Er dient dazu, die Anderungsgeschwindigket! der -Fre.qu.enzvorgab
_"Drehzahlspringe"' am Antrieb verhindert werden 4 und die Zwischen-
- Die Stromgrenze beim Beschleunigen nicht e-rr_r.el.ch’[ ::I-It ':-r_.enze e
kreisspannung beim Abbremsen unterhalb der Abschaltgr e Jaesen sich getrennt
Beschleunigungsrampe und Bremsrampe des Sollwertintegrato

einstellen.

Beschleunigungsrampe:

eingestellt.

. | L Daramater Pr2 _
Die Beschleunigungszeit wird mit Param um Durchlaufen des vollen

Die mit Pr 2 eingestellte Zeit ist die I-ntegrartionsze-i
~requenzbereiches von 0 Hz bis zu der mit b 14 fest
grenze (120 Hz, 240 Hz oder 480 Hz).

Einstellbereich: 0,2 bis 600 s _ o
Auslieferungszustand: 5,0 s (Microverter D 16 ... 39 kKVA)
10,0 s (Microverter D 50 ... 100 kVA)

Ermittlung des erforderlichen Einstellwertes Pr 2:

Es gilt folgende Beziehung zwischen dem Finstellwert Pr 2 und einer gewunsch-
ten Beschleunigungszeit von Minimalfrequenz fy, (Pr 0) aut Maximalfrequenz

haoe AP 11):
fo1a * Yaeschl
IPrZ . |
fMAx . fMIM

Beispiel: gewunschte Beschleunigungszeit fur Maximalirequenz: tg g 6s
mit b 14 eingestellter Frequenzbereich: fery =1200H2Z

Mit Parameter Pr 1 eingestellte Maximalfrequenz: hiaxy = B0 Rz

Mit Parameter Pr O eingestellte Minimalfrequenz: by = QHEZ

Der Einstellwert fur Parameter Pr 2 ergibt sich somit zu:

120 Hz
= X6 S
60 Hz

128

tPrZ

Bremsrampe:

Die Bremszeit wird mit Parameter Pr 3 eingestellt.

Die mit Pr 3 eingestellte Zeit ist die Integrationszeit zum Durchlaufen des vollen

-requenzbereiches von der mit b 14 eingestellten Frequenzberei -
SO L J requenzbereichsgrenze bis

Einstellbereich: 0,2 bis 600 s
Auslieferungszustand: 10 s (Microverter D 16 . 39 KVA)
20 s (Microverter D50 ... 100 KVA)

gelegten Frequenzbereichs-




Ermittiung 0€S erforderlichen cinstellwertes Pr <}

Zwischen Einstellwert Pr 3 und aer gewﬂnschten Bremszeit fUr e'men Bremsvgrggnhg -
von Maximalirequenz fraay (PC 1) auf Minimalfrequenz Fan (P 0) gilt folgende Bezienu ok

Beispiel: gewunscnte Bremszeit von fay - Tun e =
mit b 14 eingestellte Frequenzbereichsgrenze. f., = 120 Hz
parameter Pr 0 eingestellt auf. fog = 202
parameter Pr 1 begrenzt aut: fy = 40hZ

Der Einstellwert fur Parameter Pr 3 ergibt sich zu:
120 Hz

t:-': — X4S:24S
A0 Hz - 20 Hz

Hinwes:
Das Bremsen an der mit Parameter Pr 3 eingesteliten Bremsrampe Ist moglich durch:

- Mullsetzen des Sollwertes
_(Offnen des Start/Stop Kontaktes Klemme :14

Zum Abbremsen an dler Bremsrampe nach einem Stop-Befehl Gber Klemme :14 mus-
sen die Wahlschalter b 7 und b 2 beide auf ‘0" gesetzt sein (Bremsrampe mit Nachfth-

ning) oder beide auf "1* gesetzt sein (Bremsrampe ohne Nachit -
| ach
Kap. 3.5 und 4.8. P fuhrung), siehe auch

4.8 Start, stillsetzen.



Das Starten und Stillsetzen des Antnebes*f.@fﬂﬁg?fﬂ.ﬁ? qeschaltet ist und "Freiga be
(vorausgesetzt wird, daB der Microverter D an @as Nete g==

iber Klemme :13 vorgegeben wird).

Start erfolgt, wenn Klemme :14 dauernd
—mit 0V bei negativer Logik oder
—mit 24 V bei positiver Logik gebrickt Ist.
Stillsetzen bzw. Bremsen erfolgt durch Offnen de fiemine::

Negative Logik Positive U’Q‘J‘ >

Ansteuerung mit DCOV Ansteuerung mit DC+24Y

'Start/Freigabe": Kontakt schlieen!
‘Stop/Stillsetzen":Kontakt 6ffnen!

Bild 27

Das Ve'rhfal;e;n des Antriebes beim Stillsetzen nach Offnen des Kontaktes an Klemme :14
wird durch die Wahlschalter b 2 und b 7 bestimmit.

b2 b7 ArtderStillsetzung

0 Rampe, geregelt

1 Austrudeln

0 Gleichstrombremsung

1 Bremsrampe ohne Nachflhrung

— o, L WENED)

Austrudeln:

Sofort nach Offnen des Kontaktes an Klemme :14 erfolgt Wechselrichtersperre.
Der Antrieb lauft daraufhin ungeflhrt aus, das Display zeigt “inh’ (Inhibit =
gesperrt). '

Gleichstrombremsung:

Nach dem “S:t{op"—Signal wird d e Ausgangsspannung bei konstanter Frequenz
auf 0 V reduziert (Dauer = 0,25 s). Danach wird bei kleiner Frequenz = 3 Hertz
der mit Parameter 8 eingestellte Bremsstrom auf den Motor gefahren. Nach
*S“‘ I"_S -tarld d‘-es Antriebes wird ein von der iB:@o-ste‘in-ste%l'lun'g ab héng-iger Gleich-
strom fur die Dauer von = 1 Sekunde auf den Motor geschaltet. Wahrend der
‘Gleichstrombremsung' zeigt das '_I_ED'-Difs;play 'de" an. : e




