


e Gerate stellen eine Gefahrenguelle dar!
|

ktrische Spannun-

Die hier beschriebenen Gerate fuhren gefahrliche ele
de. mechanische Telle. Tod. schwere Korperver-

gen und steuerm drehen
her Sachschaden konnen die Folge sein, wenn

letzungen oder erheblic
die Anweisungen in dieser Betriebsanleitung nicht befolgt werden. l
|

Siertes Personal darf an diesen Geraten arbeiten, es muB sich
t der vorliegenden Betriebsanleitung vertraut machen und die

en und Sicherheitshinwelise beachten.

Sicherheitshinweise Elektrisch

Nur entsprechend qualifi
vor Beginn aller Arbeiten mi
darin enthaltenen Anweisung
Qualifizierte Personen sind elektrotechnisch unterwiesene Personen und Elektrofachkrafte

m Sinne DIN VDE 0105.
Geraten und damit verbundenen Anlageteilen sind die gelten-

Bei allen Arbeiten an den
den Unfallverhiitungsvorschritten zu beachten.

ACHTUNG !

Nach dem Abtrennen des Gerétes vom Netz steht der Zwischenkreis zunachst weiter-
hin unter Spannung (Zwischenkreiskondensator). Die Entladezeit kann langer als

1 Minute dauern.

Vor Beginn der Arbeiten muB die Spannung des Zwischenkreises Uberprift werden,
Wird dieser Hinweis nicht beachtet, so konnen schwere oder sogar todliche \/erletangen

die Folge sein.

Schiitzen Sie das Geréat vor unzulassiger Beanspruchung.

Regaé'aturen am Geréat oder dessen Komponenten durfen aus Grinden der Sicherhelt
und Erhaltung der dokumentierten Systemdaten und Funktionen nur durch den Hersteller

erfolgen.

Fir das Gerat gelten die Gewahrleistun |
_ shestimm -
Zeitpunkt des Kaufs gultigen Fassung. i b8 sioiies In denZum

Fur eine ungeeignete, falsche manu |
| uelle oder automatische Einstell
Z _ | ung der
Wahischalter flr den Antrieb bzw. ungeeignete Verwendung des Gerga‘tes v\iféakrgswt: i

Haftung Ubernommen.

ede ni : i
Jede nicht von uns urchgefainrte Veranderung an den Gerdten, auch der Einbau v
des Inhalts vor [%r;ekn, Kann eine Veranderung der angegebenen technischen Da{J - d
24 Binem Au h]O umentation und Betriebsanleitung zur Folge haben und flih e[j‘ Up'

sschiufl unserer Haftung, auch aus der Gewahrleistung e

Es sind die Sicherheitshinweise f(
weise fur Tran
st baachten ansport, Aufstellung, AnschluB und Inbetriebnanme
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1.1 Basisii

1.2 Siche!



Allgemeines

e it konstanter Zwischen-
' : : Microverter D sind volldigitalisierte (P gesteuerte + h dem Prinzip der
. )} ol . olgt nac
e §.1 Basisinformalions kreisspannung. Die Bildung der Ausgangsspannung erfolg
. sinusbewerteten Pulsbreitenmodulation.
9 ' | | £2 9 oder 5,9 KHZ
- | ' ion k ahlweise aul &, _
0 Die Taktfrequenz bei der Pu|sbre|teanQUlatllowé"ii;”u"r; - Oberschwingungen mit derm
3 eingestellt werden. Der Motorstrom enthalt ein MINITE '+ sehr gutes Rund Jufverhalten
o2 | Ergebnis minimaler Motorgerausche und -veriuste, SOW -
- selbst bei kleinsten Drehzahlen.
65 O
i dr e konstruiert. DIE
65 Die Gerate sind als Einbaugeréate konzipiert und fgrfwtangurpz?;aﬁomage o Gordter
65 Zwischenkreisdrossel der Gerate WH"d Ioge mltge“e 92" 7 (Geréteeinb au) zu beachten
mit Zwischenkreisdrossel sind die Hinweise Im Kap. 2.
67
= Die Gerate haben eine steckbare digitale Bedieneinheit
' - . | n,
3 _  mit LED-Display zum Anzeigen von BetrlebsgroBen und Antrtebjiirst25;$; e
6; | ?‘ _ mit Funktionstastern zum Einstellen von Antriebsparametern un =
: \. L Microverter D
69 | l _  mit LED-Einzelmeldungen zum Signalisieren von Betriebszustanden.
gg | Die Ansteuerung kann tber die digitale Bedieneinheit, Uber dié Klemmenleiste 00!
iber eine serielle Schnittstelie erfoigen.
i I 1.2 Sicherheitshinweise Elektrische Gerate stellen eine Gefahrenquelle dar!
72 . . o
73 ' Die hier beschriebenen Geréte fuhren .geféh(llche elektrische Sp:a’r: Wi
74 gen und steuern drehenae, mechanische Teile. Tod, schwere KOI perver-
A letzungen oder erheblicher Sachschaden konnen die Folge sein, wei
die Anweisungen in dieser Betriebsanleitung nicht befolgt weraen.
75 . . e
75 Nur entsprechend gualifiziertes Personal darf an diesen Ge_raten arbeiten, es muli3 sic
75 vor Beginn aller Arbeiten mit der vorliegenden Betriebsanleitung vertraut machen una s
75 . darin enthaltenen Anweisungen und Sicherheitshinwelse beachten.
75 ey
75 ' Qualifizierte Personen sind elekirotechnisch unterwiesene Personen und Elektrofachkizite
75 im Sinne DIN VDE 0105.

Bei allen Arbeiten an den Geréaten und damit verbundenen Anlageteilen sind die geilen-
den Unfallverhtitungsvorschriften zu beachten.

( ACHTUNG !
at Nach dem Abtrennen des Gerétes vom Netz steht der Zwischenkreis zunachst welter-
hin unter Spannung (Zwischenkreiskondensator). Die Entladezeit kann langer als
1 Minute dauern.
Vor Beginn der Arbeiten muB3 die Spannung des Zwischenkreises Uberprift werden
Wird dieser Hinweis nicht beachtet, so konnen schwere oder sogar todliche Verletzungen
die Folge sein. .

Schitzen Sie das Gerat vor unzulassiger Beanspruchung.

Reparaturen am Gerat oder dessen Komponenten durfen aus Grinden der Sicherheit

urr}dlErhaltung der dokumentierten Systemdaten und Funktionen nur durch den Hersteller
erfolgen. -

Fur das Gerat gelten die Gewahrleistungsbestimmungen des Her |
| stell
Zeitpunkt des Kaufs gultigen Fassung. : eliers in aer zum

FUr eine ungeeignete, falsche manuelle oder automatische Einstellung der Parameter und

Wahlschalter flr den Antrieb bzw. ungeeignete Verwe : - .
Haftung tbernommen. - naung des Gerates wird keine

o Jede nicht von uns durchgefiihrte Veranderung an den Geraten. auch der Einbati von

i
.' (‘ Zusatzeinrichtungen, kann eine Veranderung der angegebenen technischen Daten und

des Inhalts von Dokumentation und Betriebsanleit
- ung zur Fol i
ZU einem Ausschlul3 unserer Haftung, auch aus der (%ewéhrlegi:tgr?g TR

Es sind die Sicherheitshinweise flir Trans Ufst
o BBachion . ransport, Aufstellung, AnschluB und Inbetriebnahme
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2 Typenreihe

Die Typenangabe beinhaltet folgende Informationen. Als Beispiel:

2.1 ‘rypenschlﬁssel

Microverter D 25/ 380

in3AC ... V

AnschluBspannung

Geratenennleistung in kVA bezogen
auf die AnschluBspannung

Geratereihe

2.1.1 Typenschild

w AEG
Microverter D 25/380 o
Eingang: 3AC 380-460V m 50/60 Hz -
Ausgang: 3AC 380-460V 38,0A | 0-480 Hz -
Sach-Nr: 029.131 622 -
Fabr. Nr. ' '
Bild 1 }
|
(

P —




penreihe
MicroVv

2.2.2 Ty

nei Taktfrequenz 5,9 kKHzZ

Netzanschiu3 3AC 380V ... 460 V
30 39
Microverter D ../ 380 16 20 25 .
gach-Nr. 029 . XXX XXX 143710 136 161 136162 136163 136 16_4_
; 39
Geratenennleisiung (kVA) 16 20 25 30
bei 3AC 380V .
max. Motornennieistung (KW) 11 15 18,5 22 30
Geratenennstrom (A) 25 31 38 46_ 59 .
Spitzenstrom firmax.60s(A) 37,5 46,5 5 69 88,5
empfohlene Netzsicherungen 36 36 50 63 80
(trage) (A)
max. Verlustleistung (W)
bei Taktfrequenz 2,9 kHz 360 400 490 570 700
440 500 620 720 890

NetzanschluBspannung Uiz

3AC 380V ...460V £10% 50/60 Hz

Umrichterausgangsspannung

3ACO... Uy,

Ausgangsfrequenz

0 .. 120Hz /240 Hz /480 Hz

Umngebungstemperatur

A0, +45 %G

Kihlmitteltemperatur

maximal +35 °C

verstarkte Luftkihlung

Kuhlart
Luftmenge (m?/h) 170 170 170 300 300 @
Gewicht (ohne Drossel) (kg) 223 22,3 22,3 24 0 24 0
Schutzart IP 00
Zwischenkreisdrossel
Typ GSD 4400-xxxx 0032 0039 0045 0060 0075
Sach-Nr. 029 xxx XXX 137749 131755 131756 131757 131758
Dauerstrom |  (A) 32 39 45 60
75
Spitzenstrom (A)
. 65 72 85
128 143
Induktivitat (mH)
1,25 15235 1.5
- , 0,65 0.7
Gewicht (kg) 1
3;5 4.5 6
, 4 9.4 8 4




2.2.2 Typenreihe
Microverter D50 ... 1

39

136 164

39

0 240
0075
%7 131758
h 75
143
DO 07

NetzanschluB3 3AC 380V ... 460 V

Microverter D .. | 380

Sach-Nr. 029.135 XXX

Geratenennleistung (kVA) bei SAC 380V

max. Motornennleistung (kW)

Geratenennstrom (A)

Spitzenstrom fur max.60 s (A)

empfohlene Netzsicherungen (trage) (A)

max. Verlustleistung (W)
bei Taktfrequenz 2,9 KHz

50 60 72 100

- 054 '
o5 252 253 g
0 60 72 100 3

37 45 55 75
76 9 110 150 1
— . |1.Il" : |
114 135 165 D95 o |
20 100 125 160 '.52
- gl
034 11006 1322 18697 | . |

— e .

NetzanschluBspannung Uy,

3AC 380V ... 460V £10% ; 50/60 -7

Umrichterausgangsspannung

3ACO ... Uper

Ausgangsfrequenz

0..120 Hz [ 240 hz

Umgebungstemperatur

10 ... +35°C R

Kihimitteltemperatur

maximal +35 °C i

verstarkte LuftkUhiung

Kuhlart ;
Luftmenge (m’/h) 400 400 600 m : [ |
Gewicht (ohne Drossel) (kg) 54 56 56 5{:~ jrl :
Schutzart IP 00
Zwischenkreisdrossel |
Typ GSD 4400-xXXX 0089  O111 0130 0176
Sach-Nr. 029.135 XXX 281 282 283 284 -
Dauerstrom | (A) 99 111 130 17—6 .
Spitzenstrom (A) 167 224 251 352 | jﬁ
Induktivitat (mH) 0,8 0,45 0.5 0 ;
Gewicht (kg) 16,5 14,5 LR 32 -




2.3.2 Ansteuerung

Ausgangsfrequenzbereich:

Frequenzgenauigkeit:
Uperlastfahigkeit:

2ul. Luftfeuchtigkeit:
Zul. Umgebungstemperatur:

Aufstellhdhe:

Taktverfahren:

Taktfrequenz:
Sollwertvorgaben

a) Frequenz

Handsollwert:

Fernsollwert:

b) Moment:

Steuereingange fur;

Microverter D16... .
50... 100 kVA: 0O... 240 Hz

U/t - Kennlinie frei einstellpar

:*.'0,01 %
150 % fur maximal 60's

59 - 95 % bei 40 °C
keine Betauung

-10°C bis +45°C |
Betrieb > 50 °C nicht zulassig

Bis 1000 m tber N.N hei Nennleistung;
Ab 1000 m | eistungsreduktionvon 1% /100 m

bis maximal 3000 M

Asynchrone sinusbewertete Pulsweitenmodulation

Microverter D 16 ... 39 KVA: wahlweise 2,9 kHz oder 5,9 kiHz
Microverter D50... 100 kVA: 2. 9kHz

_Potentiometer (= 10 k()
_0__ +10Voder-10V...+10V (Eingangswiderstand 1 10k(})

~0..20mA,4...20mA,20...4mA
(Eingangswiderstand 100 (2)
0..+10V.-10V... +10V (Eingangswiderstand 110 k()

Potentiometer (= 10 k(2)
~Uber serielle Schnittstelle @
-~ Potentiometer (= 10 k(2)

-0...+10V (Eingangswiderstand 110 k(2)
—gserielle Schnittstelle

—Umschaltung Hand- / Fernsollwert
~ Rechtslauf

—Linkslauf
~Start/ Stop

—Reglersperre / Quittierung

- Eingang zur Uberwachung ei !
| ) geiner externen Storkette
—Eingang flr Motorkaltleiter -

(Uberwachung der Motortem

' ” peratur durch den Umiri

_ E!ngfmg tur Inkrementalgeber: 0/+5V...+24 \/ S
-Eingange fur Festsollwertfreigabe




Signalausgénge ' """ ;
analog: Je ein Ausgangd far: astbar) |

: _Frequenzistwert (0-'*”0\” 5”;Asf§ar) EIORE

—Lastistwert(o...:t1OV/5mAbe_a g
- St 4V) '.
igital: -Relmstrenberausga[lg(+24 : - B |
_3x Relaisausgange (Wechsler),v i J
K ontaktbelastung max. AC 2_40“ ¢ 1 esfof ! e

Meldungen:“Stc")rung","BeTHGbs fist: soll ? min o
_Frequenzausgang (1:1) T

o

LO lk- 1 Lk e : j.“*:" | 5| If’ |

{ Fugdie Ansteuerung des Microverter D kann entwg@er Eosltwe LOSIK gs:?" B”:igéoj h | f":';"" _;

i ,5.:  ogik" eingestellt werden. Ansteuerung in HeidenFallen "drahtbruchnsic te:uert ¥ — - L
_ogik” werden die Steuereingange des Microverter D ch{IFCh +24 V anges = ~ mn - A

ogischen Wert "Ja" oder "1 gesetzt. Bei 'negalive Logik' bedeutet Ansteueru g mit U - K

ogischer Wert "Ja" oder "1" fUr den Steuereingang. 1IN ,.
Die Einstellung der Logik erfolgt hardwaremaBig uper Lotbricken LK1 und LIKZ! aTrl | : i'-
kHz I 20poligen IC-Plattform, die auf einen 20poligen IC-SteCks_,ockel der Elektronikpiat .rhj:ﬁ:;l.‘ j } | J | /(
IN40 aufgesteckt wird. Bild 2 zeigt die Position des 20poligen |C-Steck§ockel§ un;:”:_.;!:. i la
| Lstbriickenanordnung auf der IC-Plattform. Die Zuordnung_sta%lle_m Bild 2 gibt GiE i } | !': ]

: Briickenbelegung der IC-Plattform bei positiver bzw. negativer Logik an. :_;E} | :

| i
\ :
;_ | S
m) : |I \ I' :
N Itt \
i £l
|| I | J ’
1 T
k() s
—— LK10 LK2 &
LK3 K"'—’"—"l s A
10 il
1
‘.
Logik N ';
Negativ ; |4 |
1y |
Positiv ) "
; . o ' i
Auslieferungszustand [
X = Brucke, - = Pk
chter) cke, - = offen |
Bild 2: Einstellung der Logik vl J.
£
::




2.3.3 WW"'

2.3.4 Wahlbare Funktionen

Minimalfregquenz
MaximalfrequenZ
Beschleunigungszeit
Bremszell
Maximalstrom

Dauersirom
‘Boost” zur Erhohung des Ania

Schlupfkompensation

ufmomentes

Wirkung aer Gleichstrombremse
Adresse aer geriellen gehnittstelle

Eckfrequenz
Benutzercoae

Automatische Wiedereinsohalt

ung

Frequenz- oder Momentensollwertvorgabe
Drehzahl-Sollwertvorgane bipolar/unipolar

Drehzahl-Sonertvorgabe Uber serielle S

‘dynamischer Boost' oder "statischer Boost’

Betrieb mit Drehzahlrickfhrung

chnittstelle

Verhalten beim Stillsetzen, wahlbar: Gleichstrombremsung, Bremsen mit selbst-

anpassender Rampe, Austrude!
Display-Anzelge von Ausgangsfrequenz 00

Ansteuerung uber Klemmenleiste oder Bedienel

Ayswah! Fernsollwert: 0...20mA, 4 .. 20m

Riicksetzen samtlicher Parame

Auswahl des Frequenzbereiches und

serielle Schnittstelle, Baudrate,

ter in inren Auslie

Paritatswahl

n. Bremsen an gef vorgegebenen Rampe
er Lastistwert

nheit

A 20 ... 4 mA oder0 ... +10V

ferungszustand

der Taktirequenz
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2.4.1.1 AnschluBbeispiel

Anschiul3

Funktion

L11
L12

ext

Bremswiderstand |DBR1DB2IPE L1 L2 L3

GS-Zwischenkreis-
drossel (extern)

Biid 3

NetzanschluB 3AC 380V ... 460 V: 50/60 Hz

SchutzleiteranschluB fur Netz

AnschluB flr externen Bremswiderstana
(nur bei Option Widerstandsschalter benutzt)

Motoranschiuf3

SchutzleiteranschluB ftir Motor

AnschluB far GS-Zwischenkreisdrossel

Microverter D

L11 L12|PE U V W




Bemerkungen

Klemme Funktion
Relais zur potential- _ .
= teien Ausgabe der O L2 1>
Meldung Z10 f
79 f>f % oZ3f<t i/
- f> fmin )
- f<f__/Netzaus Netz aus
o i Kontaktbelastung: AC 240V, 2A
Relais zur potential- . y
- ] treien Ausgabe der 0 R? Be’;meb LA
. : i R1 @) | =
R2 Betrieb und f, = fo I[WGHU”Q . RSSép ey
st — 'soll
R3 Sperre [ Netz aus bei Betrieb INS1Z 3
fist# so fisr# Ll V. 2 A
| 9 Contaktbelastung: AC 240V,
i -
1 == Relais zur potential- | 0
:l freien Ausgabe der 02 Betn_eb/ _ |
2 Betriebsbereit Meldungen 10 Bee_?rlebg%?';:ef' Sit il
Betriebsbereit 0 3 Storung/
3 Storung/Netz aus und Stérung Netz aus
K ontaktbelastung: AC 240 V,2 A
4 oV Bezugspotential fir Ein-und Ausgange
(identischmitKl.:11,:A1 <AB)
5 Spannungseingang far A0V +10V=-f .. . (wennb4= 0)
Frequenzsollwert 0..+10V=f_ ..f _ (wennbd=1)
AnschluB fur Potentiometer (Rp,, = 10 KiE
oder Spannungsquelle;
Eingangsimpedanz: R, = 110 k()
siehe Kap. 4.4.
6 Referenzspannung 10V zumAnschlul3 der Sollwertpotentiometer
L Belastbarkeit: 10 mA maximal
C, (verbunden mit Klemme :A8)
-
7 Eingang fur
Momentensollwert 0..410V=0..M__;
AnschluB3 fir Schleifer-Potentiometer
(e = 10kQ) oder Spannungsquelle:
Eingangsimpedanz: R = 110 k{)
siehe Kap.4.4.2.
¢ Stromeingang fiir 0/4...20mA: 20 ... AmA :

Frequenzsollwert-Fern  Eingangsimpedanz: R. = 100 O
sieneKap.4.4.1.2. I

9 Motorschutz:

AnschluBk| : '
Kaltleitereingang emme fUr Motorkaltleiter zur

L{berwachung der Motortemperatur
siehe Kap. 4.13.

11



Klemme

Funktion

Bemerkungen

10

11

12
13
14

15

16

17

18

19

20
1

22

\_—_.,_J

23

Ci

inkrementalgeber

oV

ext. Storkette

Quittierung der
Fehlermelaung

START/STOP

Rechtslauf

Sollwertumschaltung

Linkslauf

Ausgang:
Frequenzistwert

Ausgang: Lastistwert

Eingang tar
serielle Schnittstelle
(RS 485)

Ausgang fur
serielle Schnittstelle
(RS 485)

OV

Eingang; 0/+5V... +24y;
30 Impulse/min bei 2poligem Motor

siche Kap.4.11.

Bezugspotential fur Ein- und Ausgange
(identisch mit Klemme :4, :A1)

*) Eingang Zur (Jberwachung einer
externen Storketie
siehe Kap. 4.12.

*)verbunden mit 0V bzw. +24 V: Freigabe;

offen: Impulssperre;
siehe Kap. 4.9.

*)verbunden mit 0V bzw. +24 V: Start,

(Freigabe);
offen: Antrieb gesperrt
siche Kap. 4.8.

*)verbundenmit 0V bzw. +24\/; Rechtslauf;
siche Kap. 4.5.

*)verbunden mit0V bzw. +24 V: Fernsollwert
0/4...20mA, Klemme :8
0..+10V, Klemme :A7

offen: Handsollwert

0..+10V. Klemme :5

s.Kap.4.4.1,

verbundenmit0Vbzw. +24 V: Linkslauf
sieheKap. 4.5.

0..10Ventspr.0... f_., (festgelegt aurch
die Maximalfrequenz der U/f-Kennlinie)
siene Kap. 4.14.

04... +10Ventspr.0... 150 % Geratenennlast
siehe Kap.4.14

sighe Druckschrift'Serielle Schnittstelle
Mlcroverter D16... 100 kVA"
(inVorbereitung)

serielle Schnittstelle




lauf:

wert

lauft

rch

niast

Klemme Funktion Bemerkungen
"= . ' '_ . o v e
At 0V Bezu.gspoteptial fur Ein ‘unfi1 »:\uig:)ﬂg
(identischmit Klemmen :4, 11,
A2 +24\ Belastbarkett max.100 mA
A3 Relaistreiberausgang open-Colleqtor-Ausgang
Alarmmeldung/ Belastbarkelt: _
(berlastmeldung Quelle:30 MAvVON +24 \
Senke: 250 mMA gegen oV
(siehe Rilder 33, 34)
A4 Frequenzausgang (1:1) impulsfolge +24 V/OV, =10 mA
AS nicht beledt
AB oV Bezugspotential flr Ein- und Ausgange
(identisch mit Klemmen :4,:11, AT )
AT Spannungseingang far 10V +10V = fra (wenn b4 ="
Frequenzsollwert-Fern 0 +1ov=f_..f . (wenn b4 =1);
AnschiuB fir Potentiometer(Rp,= 1 O k<2
oder Spannungsquelle; Eingangsimper
R =110k
siehe Kap. 4.4.
A8 Referenzspannung +10V  mitKlemme 6 verbunden
A9 nichtverbinden oder benutzen
A10 *) Freigabe Festsoliwerte
A1 “) Freigabe Festsollwerte
A12 *) Freigabe Festsollwerte

/[Joggingfrequenz

“) bei_ 'I‘Ineg‘a'tiver Logik“ wird der Steuereingang mit 0 V angesteuert
bei "positiver Logik" wird der Steuereingang mit +24 V angesteuért
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Bid 4: AnschiuBbeispiel bei hegativer Logik’

f > fmin
f < fmin / Netz aus

Retrieb und fist = fsoll
fist|= fsoll / Sperre / Netz aus

Retriebsbereit
Stgrung / Netz aus

DCOV
Frequenzsoliwert/ V - Hand

+10 V: Ref. Spg. fur Sollwertpot.
Momentensollwert / V
Frequenzsollwert / mA - Fern

Motorschutz ; Kaltleitereingang
Eingang fur Inkrementalgeber

DCOV
(Jberwachung externer Storkette

Freigabe / Reglersperre / Quittierung
Start / Stop

Rechtslauf
Umschaltung : Hand- / Fernsollwert

Linkslauf

Ausgabe : Frequenzistwert
Ausgabe : Lastistwert
w

. serielle Schnittstelle

J

DCOV
DCOV

DC +24 V /100 mA
Relaistreiber "Alarm”

Frequenzausgang (1:1)24/0 VE 10 mA

nicht benutzen
DCOV

Frequenzsoliwert / V - Fern

+10 V : Ref. Spg. fiir Sollwertpot.

Freigabe Festsollwerte
Freigabe Festsoliwerte

Freigabe Festsollwerte / Joggingfrequez

_ . J——
]
_

2.5 Schutz

2.5.1 Schu

Verh:a



2.5 Schutz, Stérungsanzeigen

2.5.1 Schutzkonzept Der Microverter D ist im Fehlerfall vor Zerstorung QeSChum-
. L ] . : -
i Storungen Bei einer Storungd - ‘cke).
Kirbialian hnl SLamng _ wird das Gerat intern gesperrt (Impulssperre Wechselrichterbr )

] — erfolgt Gber das Summenstérmelderelais eine Eehlerme!?él{;gAbSCh altursache an
_ zeigt das Display der steckbaren digitalen Bedieneinhel

-' speichert.
_ wird die Abschaltursache in Parameter A (PrA) etzausfallsicher gesp

- Eine Stérabschaltung erfolgt det:
_ phasenausfall Netzspannung )
_ Netzunterspannung *)
_ Uberspannung im Zwischenkreis
] _ _ KurzschluB oder Erdschluf3 am Ausgang
) _ (berlast des Antriebes
2 — Umgebungstemperatur zu hoch
_ Uperhitzung des Kuhlkorpers |
_ Uberhitzung des Motors (bel AnschluB eines Motorkaltleiters)
_ Fehler einer externen Storkette -
_ Drahtbruch oder Fehler bei der Sollwertvorgabe (nur bei 4 .. 20 mA bzw. 20 ... 4 T1A)
_ Fehler des gerateinternen Netzteiles
_ Hardwarefehler im Microverter D

*) Bei diesen Abschaltursachen wird der Antrieb von der eingesteliten Bremsramos
(Pr 3) heruntergefunrt.

Stormeldung und Stérungsspeicher - Pr A:

Die Hauptleiterplatte tragt ein Summenstormelderelais, dessen potentialfreie Koni=iie
auf die Elektronikklemmenleiste (Klemmen :1 ... :3) geflhrt sind. Bei mit Netzspannung
versorgtem Umrichter und fehlerfreiem Betriebsstatus zieht das Relals an und schnlieit
den Kontakt 1 - 2. Die Meldung kann als "Betriebsbereitmeldung” ausgeweriet werce!
Bei vom Netz getrenntem Umrichter oder im Stérungsfall fallt das Relals ab und schlielz
den Kontakt 1 - 3. Zuldssige Kontaktbelastung: AC 240 V/2 A

Die 10 letzten Abschaltursachen werdem netzausfallsicher unter Parameter Pr A abge
speichert. Der erste Fehler, der zur Abschaltung flhrte, wird gespeichert. Folge*‘[eh@r
\ werden nicht bertcksichtigt. Der Fehlerspeicher ist in der Art eines Schieberegisiers
angelegt. Ein neu aufgetretener Fehler wird an der 1. Position des Speichers eingetra-
gen, alle vorangegangenen Abschaltursachen werden um eine Position weiter ge-

schoben. Die an letzter Stelle eingetragene Abschaltursache geht beim Auftreten eine:
neuen Fehlerabschaltung verloren. :

Bemerkung: Bel jeder vom Anwender herbeigefihrten Netzabschaltung wird die
Meldung "Netzunterspannung’ (UU) in den Speicher geschrieben.

Aufruf von Parameter A:

10mA - 1."MODE'-Taste drlcken. Daraufhin zeigt dasDis - .
nummer und dessen Inhalt. . play abwechselnd eine Parameter-

2. Mit 11 - oder | - Taste Pr A anwahlen. Di '
Abschaltursache. -Display zeigt abwechselnd Pr A und gespeicherte

3. "MODE"-Taste driicken. Mit den Tasten 1 |
. O ' s
Fehlerspeichers zuganglich der 4 sind nun die 10 Positionen des

15



che auf dem Display der”digitalen
ch kurzzeitiges Offnen von

erden angezeigt:

E‘Js_f—a\\ einer oder mehreref Netzphase?n. Lo L e
l geschaltet, hevor der Amrie_b ZUm
d der eingestellten Beschleunigungs-
egebenen Sollwert beschlfaurngt A -
Altung mit der Meldung "Ph. hzw. "UU".

Under Yotad® GS-Zwi henkrels |
Unterspannung im = WY e g en Netzabschaltung h)
Bemerkung: Melaung wird auch bei eine! s .
ausgegenen

Input phase failure * 5

phasenausfall, cine Phase hal weniger als 380V -15 %

Qver Voltage | ]
Generatorisché (Jberspannung 0der N;tzspannung zu hoch - 2.6 Sicl
Aphilfe: Netzspannung essen, wenn in Ordnung; Bremsrampe Tra
verlangern oder optionalen \Widerstandsschalter verwenden. Ans
Qver (1) current -y

(Jperstromabschaltung; Spitzenstromabsoh-altung wegen Kurzschlu

oder ErdschiuB am Ausgang bzw. motorische Oder generatoriscne

(Jberstromspitzen.

| x 1 Trip ..

Uberlast, Abschaltung wegen (Iberschreiten der Zulassigen Stromzeliiacne

Ambient overtemperature

Zulassige Umgebungstemperatur iberschritten (+50 +C), bZw. Ui 7

schritten (-10 +C) %

Overheat

Zulassige Kihlkorpertemperatur Uberschritten

Abhilfe: Taktfrequenz reduzieren, Kunlung verbessern (Kuhllufttempera

tur), gegebenentalls Last Verringern

thermistor

Ansprechen des Motorkaltleiters:

Entweder zu hohe Motortemperatur, Klemme :9 offen oaer Drantbruch

Extern trip

Ansprechen der externen Storkette oder Klemme :12 offen

current loop loss

Fe ‘ .

Uc;r;fcrh?lgrearh?g‘Iwimmgabe (nurbei4 ... 20 mA oder 20 ... 4 MA):

| ruch bzw. fehlerhatte Sollwert-Stromquelle
Power Supply *)
Fehler im gerateinternen Schaltnetzteil
:_': _ {




| & Error )

| ]:r r ardwarefehler im Microverter D

‘ i Scan |
El'_'i"li"l 'Fangen' ist aktiv (siehe Kap.5.6) -.r

ndung mit einer 7iffer von 1 Dis & zelgl

Unstimmigkeiten beim Selbsttest nach dem Einschalten an.

diese Unstimmigkeiten in der Rege ’
ht jedoch verloren und der Augl;e_ﬁul - .
d das Gerat mit den Standara- L

Durch Urladen (Initialisieren) des Gerates kénnen

korrigiert werden; die eingestellte Parametrnerlan? ge i
. | e b

ferungszustand wird wieder hergestelit. Beim Uriacen . i h

parametern wie im Auslieferungszustand geladen. Dies geschient wie folgt: | .

_ Am ausgeschalteten Gerat die Tasten '"WMODE" und s gedrUckt halten. | (W

_ Das Gerat einschalten, es tritt nun die Anzeige 'EXr 6“1 auf. | |
_ Das Gerat wieder vom Netz trennen und warten, bis die | ED-Anzeige wieder

erloschen ist. . |
_ Nun das Gerat fur den Betrieb wieder einschalten. i '

|
Sollte die "PS" bzw."Err'-Fehleranzeige wieder erscheinien, so handelt es sich uwie;-'x-: § | | ? 8
Hardware-Fehler im Gerat, aer nur durch den AEG-Service hehoben werden kann. ; | |

2.6 Sicherheitshinweise fur Bei jedem Gerat muB3 beim Transport und bel dgr Agfsteliur:;” |
Transport, Aufstellung, berticksichtigt werden, daB der Schwerpunkt teilweise thf;:;i;l ich !I
AnschiuBl qus dem fiktiven Zentrum der Gerate verschoben ist. Die sicr il
daraus ergebenden unsymmetrischen Belastungen beim Trans- e
oort und der Aufstellung mussen beachtet weraen.

Wahrend des Transportes sowie beim Anheben und Absetzen sind starke Erschutierun- |
gen und harte StoBe zu vermelden. AT

Die Gerate sind zur Befestigung an senkrechten Wanden und Holmen bestimmt. Zur )
Verbindung mit den Rickwanden sind die daftir in den Betriebsanleitungen vorgesene- 4
nen SchraubengréBen zu verwenden. Eine Unterdimensionierung dieser Schrauben I y o
in jedem Fall zu vermeiden. i i

) Beachten Sie beim AnschiuB unserer Stromrichter bitte folgende Hinweise:

_ Alle Arbeiten am Gerat und dessen Aufstellung mussen in Ubereinstimmung mit der k 8
nationalen elektrischen Bestimmungen und den ortlichen Vorschriften durchgetunrt <
werden. Dies schlieBt mit ein, daB der Stromrichter ordnungsgemal geerdet wirc, urm : ’}Efl HEL
sicherzustellen, daB kein frei zuganglicher Teil des Gerétes sich auf Netzpotential “ Ao
oder irgendeinen anderen gefahrlichen Spannungspotentiometer befindet. k)

Prifen Sie das Typenschild des Stromrichters, vergleichen Sie Nennspannung und “ o
-strom mit den Daten der Einspeisung und den Motordaten. - A

l(ij)er Benutzer ist dafur verantwortlich, dal der Stromrichter und andere Geréate nach e
gr_anerkannten technischen Regeln im Aufstellungsland sowie anderen regional T
gultigen Vorschriften aufgestellt und angeschlossen werden. Dabei sind die Kabel- bk

dimensionierung, Absicherung, Erdun
L ! g, Abschaltung, Trennun ionst .
chung und der Uberstromschutz besonders zu berugksichtiger? ST |

- Werden die Stromrichter nicht geerdet, so kénnen auf der Oberflache gefanrliche _; l o

Spannungen auftreten, die todlich e
| : e oder ernsth 0 * s )
) atebiiche Sachachiadien zir Folaa haben kbnnaefr:e korperliche Verletzungen oder Y B

Es sind die Si "
ina die sicherheitshinweise im Kap.1.2 und tber die Inbetriebnahme zu beachten VL




A
. 1o mi t verlegt werden. 2.9 MaBbild
o lim ' matlonselektromk niissen getrenn
2.7 Verkabel Leitungen TUT _eistungsteil und Infor Montage
tungen far | eistungstell: , i S
l---EE;OO 3 /1000 V AC/[?C - Kabel verwenden, Motorleitungen moglichst abgeschirmi
verieger Motordrosseln einzusetzen. Siehe Kap. 6.3

_Bel Mo*o-r\eitun en langer als 200 m SINC | , !
| . ferte (gS-Zwischenkreisdrossel B unmittelbar am Microverter D mil

_Die lose mitgelie .
n installiert werden.

moglichst kurzen Verbindungsleitunge

Leitungen fur lniormatiopse\ektronik:
_Querschnitt = 0.5 mm? (wegen Leitungsbruchgefahr)

yerwenden
_gehirmanschiuB einseitig an Erdanschiul

nur abgeschirmte | eitungen

klemme des Microverter D anschlieBen

Microverter D 16 ... 100 / 380 sind als Einbaugerate konzipiert und In Schutzart 1P OU
ausgefunrt. Die l0S€ mitgelieferte GS—Zwischenkreisdrossel uB in unmittelbarer Nane
des Microverter D installiert wergen, die Verbindungskabel missen moglichst Kurz

direkt an die Anschiusse 111 L12des Microverter D gefuhrt sein. Beim Einbau i
Schaltschranke muB berlicksichtigt werden, daB die unter Kap.2.2 angegebene Veriust-
leistung des Microverter D abgeftihrt werden muB, ohne daf ale zulassige Umgenungs-
temperatur (+45°C) (berschritten wird. Der Microverter D ist stets senkrecnt einzub

L L

en. da nur dann eine cinwandfreie Beliftung des Kuhlkorpers gewahrleistet wird.

2 8 Gerateeinbau

Microverter D 16 ... 100/ 380 bieten 2 Maglichkeiten der Geratemontage (siehe Kap.

- Wandbefestigung (ber hinteres Gehauseblech, geschlossener Einbau

-Montage In Schaltschrankausbruch, Khlkorper und Lurter auBerhalb des Schrankes
P 20. R

Eoden* und Deckentreiheit von jeweils 100 mm und Seitenabstande von jie 100 mm

pei dem Einbau ZU perucksichtigen. |

Fur eine einwandfreie | uftzirkulation ist zu sorgen. Die Umgebungsatmosphare «
von aggressiver Staub und korrodierenden Gasen sein. Ferner ist der Umrich‘-id- s

Feucntzgme;t zu schitzen, Betauung ist auszuschlieBen. Bei Einbau des Micro | |
1 Schaltschrank besteht die Moglichkeit, die steckbare Bedieneinheit auBert::;-- o
SCAraNKes ZU montieren (siehe Bild 8). Der Microverter D kann dann tber di Bec
einheit von - uBen bedient werden. Verbindungskabel: max 100 m ab i?- Et i
9adriges Steuerkabel verwenden. Anschiuf Typ 9pol. SUb D Stookor B Sgﬂgé 3

¢




| iche
m I { or Leistungsereic
Die Gehauseab essungen gelten far alle Microverter Da

en | 29 MaBbildund 16 39 KVA bzw. 50 ... 100 KVA.
| Montagezeichnung
r N
’-\B\ﬂ B
3.3, \ B
Ragih ' | 1
s

2 :

ey Abmessungen (mm) |
| .
t Microverter D ‘ "
<\ /- i
sriust = ' | 16 ... 39kVA 50 ... 100‘\\-:”_[ 158
L -EPm ‘}
= : = A 2480 - e
2 DD_lL___:./T C 205 2 464 .5 1} 3 1
2 8 - ( D 3300 49%8 -’l, ’{:
prd 1 = 4900 769, )
r~-f Lim T F 5220 843,5
ﬁ_{f ) G 1450 1700
| . A H 1384 135,0
3 490,0 798.0
_ Bild 5: MaBbild Microverter D 16 ... 100 kVA (MaBe in mm)
=1 =
] ‘
Microverter D A B C D E F Anschluf3-
| Abmessungen (mm) bolzen
16 kVA 118 70 155 27 7 10 M8
20 kVA 118 82 155 27 7 10 M8
25 kVA N3 84 175 24 10 13 \Vite
30 kVA 118 95 155 27 7 13 M8
39 kVA 137 116 175 24 10 13 M8
L 50 kVA 167 1182 200 39 8 15 M8
- 60 kVA 167 119 197 39 o) 15 M8
72 KVA 195 138 230 46 11 15 MA0

Bilo 6: MaBbild GS-Zwischenkreisdrossel (MaBe in mm)




Bild 7: Schaltschranksteckmontage (MaBe in mm)

146

' .
L6
2
e
N

X

Lochdurchmesser : &mm

41\\4 Ausschnitt fur AnschluBstecker

L Bohrungen fir Befestigungsschrauben

Sild 8: MaBe (in mm) fir "externe’ Montage der digitalen Bedieneinheit

LZT

97

Abmessungen (mm)

Microverter D

50 ... 100 kVA

16... 39 KVA

248,0 .

[ 180,0

50,0 8150

466,0 (80,0
18,0 ol

296,0 H57.0

Z.B.Inder Schranktir




it Hi im Gerat
| | te neter kann mit Hilfe der zU
Die Einstellung und Kontrolle der eingestellten Parame e dstolle erfolgen.

gehorenden steckbaren Bedieneinheit oder der seriellen

| iqital ieneinheilt
Im folgenden wird die Handhabung des Microverter D.mlt der Q|g|t[aletr}nlfcijegl§3:kﬂons_
| heschrieben. Die Bedieneinheit beinhaltet ein 4stelliges LED-Disp aS(’j AotriebsZU-
I taster. 8 weitere Einzel-LED-Anzeigen signalisieren dié entspreghen etn o oer dic
stande. siehe Bild 9. Die Bedienung und Parametrierung des Microverter e
serielle Schnittstelle ist in der getrennten Dokumentation (I \lorbereitung) -

Schnittstelle Microverter D 1,4 ... 100 KVA" beschrieben.

3.1 Alilgemeines

Microverter D

Serial comms active
Dynamischer Bremsbetrieb [=]

]
Betrieb {1
Inverter output active I l = :
Serielle Schnittstelle b1

Dynamic brake active

Stromgrenze erreicht =, % t

Currrg:?t limit active l STOP ; ﬁ. ;
Externer Soliwert - :

Remote contro! of drive START) RESE \-} | ti

P

' : =31

00000

Bild 9: Bedieneinheit
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mentis setzen sich zusammen aus.

ameter des Grund

Die sinstelibaren Antriebspar

-11 kontmuierlich verst
_15\Wahischaltern (Bit-

ebsparameten (Pr0 ... pr 9, Prc)

ellbaren Betrl
(b0 .. h 14)

parametern)

Zudem existieren noch drel weitere Parameter:

_parameter Pr A: letzie Apschaltursache (siehe Kap. 25.1)

o: Benutzercode (siehe Kap- B33 .
terten Funktionsmenu (siehe Kap. 5).

Reihenfolge:
1o nach kontrollieren und andern.

an Pr b = 0 gesetzt, oder

Lercode-Nr. gesetzt wal und der richtige Benutzercode in FOIM
ingegenen wurde (siene Kap. 3.3). Der Benutzercode muli3 nact
Parameter geandert We rden

egeben werden, wenn
Werte der Parameter und Wahlschalter vor unbetug-

\Wahlschalter 12sSen siC

Die Parameter und
Werte ist allerdings nuf dann moglich, We

Eine Anderung aef
wenn Pr b auf Benut
einer 3stelligen Zahl €
jeder neuen Netzzuschaltung eing
sollen. Damit sind die eingesteliten

tern Zugriff geschutzt.

o

Prc
Pra | —> Erwel
eitertes Funktion i
T siehe Kap.5. S

o |

Hild 1




Bedienung:

Durch Drilcken der "MODE'- Taste wird aus dem _Agfa rtgleuchtet e lIED MODE"

zeigen" (siehe Kap. 3.2) geschaltet. In dieser Betre ??)zw Wsahlsohaltemummel’ T
und das LED-Display zeigt abwechselnd Parameter 0 -:Taste 5o 6lia Darameter
den entsprechenden Wert. Durch Betatigen der ﬂf un et werden, gleichg iltig ob der
und Wahlschalter der Reihe nach angewahlt und kontroliier - otenbetatigung spring
Antrieb freigegeben oder gesperrt 'st. Nach 8 SeKunde

die Anzeige in ihren Anfangszustand zurlck.

te innerhalb aer g g, wird von dem Modus

Durch erneutes Betatigen der 'MODE'- Taste I e andem’ gelangt
'Anzeigen’ in den Modus "Wert andern" umgeschaltet. im Modus "Wer! g

| - Das
an nur. wenn der aktuelle Benutzercode eingegeber Wurde (?"z:?;eﬁéi'l?é;)P R
| ED-Display zeigt continuierlich den Wert des Im MOdL}S /f"ﬁxn?_ra::lg.}deﬂ Sk Driscken
rors an. Mit der fi- bzw. der U - Taste kann der Wert ge?ﬂdeﬂ WEIGIE, i
4er "MODE"- Taste gelangt man wieder in den Modus Anzeigen US"’;’* Sintick -
den ohne Tastenbetatigung springt die Anzeige in inren Anfangszustan :

| Die Parameter Pr O ... Pr 9 kénnen bel laufendem Antrieb. ,. die Wahlsch.a1|t§; t; ;jr ,._1 14
efug und Pr ¢ aus Sicherheitsgrunden nur bel gesperrtem Antrieb (Klemme . 14
- offen) verandert weraen.

_—-—__
—_-—_ﬂ__
_-——————_—_—__—_—-———-———————'—

Anzeige zeigt 'rdy’, 'inh’ DzW. Frequenz- oder Lastistwert

nach 8 s Mode-Taste

Display zeigt abwechselnd Parameter- (Wahlschalter-)

nummer und dessen Wert..

Mit A - bzw. V- Taste gewlOnschten Parameter
oder Wahlschalter anwahlen.

Mode-Taste Mode-Taste

Modus "WERT ANDERN"

e —

Display zeigt Wert
stabil an.

Mit & -oder ¥ -Taste
Wert &ndemn.

f Bild 11
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KC | 3.3.2 Benutz
Die Werte der eingesteliten parameter und Wahlschaltef konnen sowohl bei laufendem

' ‘ eingegebene Be-
" parameter Wahischalter als auch bel stillgesetztem AntrieD kontrolliert werden. EIN€ yorher eingeg
- nutzercode-Nr. muB hierzu nicht aufgerufen werden.

Esist wie foigt vorzugehen:

+ "MODE'- Taste betatigen. Daraufhin zeigt 08s Display abweqlf;iezl gid I;ir)ameter- bzw.
Wahlschalternummer und dessen aktuellen Wertan (Modus gen").

> Mit den M- oder b - Tasten die gewlnschte parameter- DZW. Wahlschalternummer

anwahlen und entsprechende Werte kontrollieren.

| ter kontrolliert werden.

3.3 Andern von W‘fﬂmd Die Anderung von Parameter- und Wahlscha-lterwgrten ISt erst nach Eingabe einer
Wahlschaltemn senutzercode-Nr. moglich. Es sind Code-Nm. swischen100 und 255 moglich. Code-

Nim. zwischen O und 99 kénnen nur (per die ser| ngegeben werden.

olle Schnittstelle €l
Die Eingabe einer Code-Nr. zwischen 0 und 99 tiber die Tasten ist zwar moglich, wird
iedoch ignoriert.

Nach Eingabe der Code-Nr. ist der Zugriff bis Zur achsten Netzabschaltung moglich. 3.3.3 Andern

ist der Benutzercode aui 0 gesetzl (Ausheferungszustand), kann ohne Eingabe eines
Codes auf Parameter und Wahlschalter zugegriffen werden.

Wahrend die Parameter Pr0... pr 9 auch beilaufendem Antried verandert werden
konnen, ist eine Anderung der Wahlschalter b0 ... b 14 und Pr ¢ nur bei stillstenencem
Antrieb moglich (Klemmen :13 oder :14 offen, Display zeigt 'inh’ bzw. “rdy" an).

3.3.1 Benutzercode eingeben Auslieferungszustand: Benutzercode = 0

Die Eingabe Ist nur erforderlich. wenn der Benutzercode nicht gleich "0” gesetzt Isi. aisc
vom Betreiber des Geréates verandert wurde. e

1. Antrieb durch Offnen der Klemme :13 oder :14 spe |
- . ' o rren == ' a Vet o = -
‘inh’ bzw. ‘rdy’". " (siehe Kap.4.8). Anzeige zeigt .

2 "MODE"-Taste driicken und mit fl- bzw. 4 - Tasten "Pr b"
ool - Taster ,_ _

3. "MODE"-Taste erneut betatigen (innerhalb von 8 s), Anzeige wird stabil und ze

4 Mit - oder U - Tasten den richtigen Benutzercode eingeben

5. ZUrA | ) '
ur Abspeicherung "MODE'-Taste erneut betétigen. Anzeige wechselt zwischer |

und der Codenummer. Damit |
. - st der Benutze ' .
die Parameter und Wahlschalter moglich. rcode eingegeben und ein Zugrift 2uf




